
มคอ. ๕ 

หลักสูตรระดับปริญญา   ตรี   โท  เอก 

หน้า | ๑ 
รายวิชาระบบสมองกลฝังตัวสำหรับหุ่นยนต์ สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

 
รายงานผลการด าเนินการของรายวิชา 

รหัสวิชา RBE1003 รายวิชา เครื่องมือวัดไฟฟ้า 
สาขาวิชา วิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะ วิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 
ภาคการศกึษา ๑ ปีการศกึษา ๒๕๖๗ 

 

หมวดท่ี ๑ ข้อมูลท่ัวไป 
๑.  รหัสและชื่อรายวิชา   

รหัสวิชา   RBE1003 
ช่ือรายวิชาภาษาไทย เครื่องมือวัดไฟฟ้า 
ช่ือรายวิชาภาษาอังกฤษ Electronic Measuring Instrument 

 
๒.  รายวิชาที่ตอ้งเรียนก่อนรายวิชานี้  (ถ้ามี) 
  ไม่ม ี  
 
๓.  อาจารย์ผู้รบัผดิชอบ อาจารยผ์ู้สอนและกลุ่มเรยีน (Section) 
ให้รายงานเป็นรายกลุ่ม 
  อาจารย์ กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์  กลุ่มเรียน  ๐๐๑ 
 
๔.  ภาคการศกึษา/ปกีารศึกษาที่เปิดสอนรายวิชา ภาคการศึกษา ๑ ปีการศึกษา ๒๕๖๗ 
 
๕.  สถานที่เรียน คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 
เลขท่ี ๑ ถนนอู่ทองนอก เขตดุสิต กรุงเทพมหานคร ๑๐๓๐๐ 

 
 

 
 
 
 
 
 

 

https://elfit.ssru.ac.th/sethakarn_pr/course/view.php?id=13
https://rbe.fit.ssru.ac.th/
https://fit.ssru.ac.th/
https://ssru.ac.th/
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หมวดท่ี ๒ การจัดการเรียนการสอนท่ีเปรียบเทียบกับแผนการสอน 
 

๑.รายงานชั่วโมงการสอนจริงเทียบกบัแผนการสอน 

หัวข้อ 
จ านวน

ชั่วโมงตาม
แผนการสอน 

จ านวนชั่วโมง
ที่สอนจริง 

ระบเุหตผุลที่การสอนจริงต่างจาก
แผนการสอนหากมีความแตกต่าง

เกนิ ๒๕% 

หน่วยการวัดและมาตรฐานท่ี
เกี่ยวข้องกับการวัดทางไฟฟ้า 

๔ ๓:๔๕ 
 

ข้อกำหนดเครื่องมือวัด ๔ ๔  
หลักการทำงานของเครื่องมือวัด
แรงดันไฟฟ้า 

๘ ๘ 
 

หลักการทำงานของเครื่องมือวัด
กระแสไฟฟ้า 

๘ ๘ 
 

หลักการทำงานของเครื่องมือวัด
ความต้านทาน 

๔ ๔ 
 

หลักการทำงานของเครื่องมือวัด
กำลังไฟฟ้า 

๔ ๔ 
 

หลักการทำงานของเครื่องมือวัด
ความเร็วรอบ 

๔ ๔ 
 

หลักการทำงานของเคร่ืองมือวัด
ความถ่ีและออสซิโลสโคป 

๔ ๔ 
 

หลักการทำงานของเคร่ืองมือวัด
เพาเวอร์แฟกเตอร์ 

๔ ๔ 
 

พ้ืนฐานสัญญาณดิจิตอล ๔ ๔  
เซนเซอร์และทรานดิวเซอร์ ๘ ๘  
นักศึกษานำเสนอโครงงาน ๔ ๔  
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๒.  หัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุมตามแผน 
ระบุหัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุมตามแผน และพิจารณานัยสำคัญของหัวข้อต่อผลการเรียนรู้ของรายวิชา

และหลักสูตร ในกรณีที่มีนัยสำคัญให้เสนอแนวทางชดเชย 
 

หัวข้อที่สอนไมค่รอบคลุมตาม
แผน  (ถ้ามี) 

นัยส าคญัของหัวข้อที่สอนไม่
ครอบคลุมตามแผน 

แนวทางชดเชย 

ไม่ม ี ไม่ม ี ไม่ม ี
 
๓. ประสทิธผิลของวิธีสอนที่ท าใหเ้กดิผลการเรียนรูต้ามที่ระบุในรายละเอียดของรายวิชา 

ผลการเรียนรู ้ วิธีสอนที่ระบุในรายละเอียดรายวิชา 

ประสิทธผิล ปัญหาของการใช้วิธี
สอน (ถ้ามี) พร้อม
ข้อเสนอแนะในการ

แก้ไข 

มี ไม่มี 

คุณธรรม จริยธรรม มีวินัย ตรงต่อเวลา และความรับผิดชอบ
ต่อตนเองและสังคม 

✓   

ความรู้ มีความรู้และความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการ
และทฤษฎีท่ีสำคัญในเน้ือหาท่ีศึกษา 
บรรยายประกอบสไลด์และอธิบาย
ตัวอย่างการใช้เครื่องมือวัดไฟฟ้า 

✓   

ทักษะทางปัญญา สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์ และ
สรุปประเด็นปัญหาและความต้องการ 
ยกตัวอย่างการใช้เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า
ให้เหมาะสมกับการใช้งานแต่ละประเภท 

✓   

ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

แบ่งกลุ่มนักศึกษาให้ทำกิจกรรมภายใน
ห้องเรียนเพื่อเรียนรู้รูปแบบของเครื่องมือ
วัดทางไฟฟ้า 

✓   

ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัว เลขการสื่อสารและ
การใช้ เทคโนโลยี
สารสนเทศ 

กำหนดโจทย ์แบบฝ ึกห ัดให ้สามารถ
วิเคราะห์แก้ปัญหา พร้อมยกตัวอย่างการ
ใช้เครื่องมือวัดท่ีทันสมัยในยุคปัจจุบัน 

✓   
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๔. ข้อเสนอการด าเนินการเพือ่ปรับปรงุวิธีสอน 
ระบุข้อเสนอเพื่อการปรับปรุงวิธีสอน ซึ่งได้จากปัญหาท่ีพบในข้อ ๓ 

 คณะฯ ต้องจัดหาอุปกรณ์เครื่องมือวัดไฟฟ้าประจำสาขาวิศวกรรมหุ่นยนต์ เพื่อให้นักศึกษาได้ศึกษาได้
ทดลองใช้อย่างใกล้ชิดจะทำให้เข้าใจการทำงานจริงของอุปกรณ์มากข้ึน 
 

หมวดท่ี ๓ สรุปผลการจัดการเรียนการสอนของรายวิชา 
 

๑. จ านวนนักศกึษาที่ลงทะเบียนเรียน ๑๓ คน 
๒. จ านวนนักศกึษาทีค่งอยู่เม่ือสิน้สุดภาคการศึกษา ๑๓ คน 
๓. จ านวนนักศกึษาที่ถอน  (W) ๐ คน 
๔. การกระจายของระดับคะแนน (เกรด) 
 

ระดบัคะแนน (เกรด) จ านวน คิดเปน็รอ้ยละ 
A ๑๒ ๙๒.๓๐ 
B+ ๐ ๐.๐๐ 
B ๐ ๐.๐๐ 
B- ๐ ๐.๐๐ 
C+ ๐ ๐.๐๐ 
C ๐ ๐.๐๐ 
C- ๐ ๐.๐๐ 
D+ ๐ ๐.๐๐ 
D ๐ ๐.๐๐ 
D- ๐ ๐.๐๐ 
F ๑ ๗.๗๐ 
I ๐ ๐.๐๐ 

 
๕. ปัจจัยท่ีทำให้ระดับคะแนนผิดปกติ  (ถ้ามี) 
 ไม่ม ี 
 
๖. ความคลาดเคลือ่นจากแผนการประเมินทีก่ าหนดไว้ในรายละเอียดรายวิชา 

ระบุความคลาดเคลื่อนจากแผนการประเมินผลการเรียนรู้ท่ีกำหนดไว้ใน มคอ.๓ หมวด ๕ ข้อ ๒ 
๖.๑ ความคลาดเคลื่อนด้านกำหนดเวลาการประเมิน 

ความคลาดเคลือ่น เหตผุล 
ระยะเวลาในแต่ละหัวข้ออาจมีมากหรือน้อยกว่าท่ี
กำหนดไว้ 

ในภาคการศึกษา 1/2567 มีวันหยุดเรียนในบาง
สัปดาห์ ทำให้ขาดความต่อเนื่องในการเรียนการสอน 
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ความคลาดเคลือ่น เหตผุล 
แต่มีการสอนชดเชยในภายหลัง 

 
๖.๒ ความคลาดเคลื่อนด้านวิธีการประเมินผลการเรียนรู้  (ถ้ามี) 

ความคลาดเคลือ่น เหตผุล 
  

 
๗. การทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนกัศกึษา 

วิธีการทวนสอบ สรุปผล 
สาขาวิชาฯ ประชุมกรรมการพิจารณาผลการเรียน
รายวิชา  
 

ยืนยันผลสัมฤทธ์ของนักศึกษาท่ีเสนอโดยอาจารย์
ผู้สอน 

 
หมวดท่ี ๔ ปัญหาและผลกระทบต่อการด าเนินการ 

๑.ประเดน็ด้านทรพัยากรประกอบการเรียนและสิง่อ านวยความสะดวก 
ปัญหาในการใช้แหล่งทรพัยากรประกอบการเรียน

การสอน  (ถ้ามี) ผลกระทบ 

ขาดอุปกรณ์จริงให้นักศึกษาได้ศึกษา  นักศึกษาต้องเพิ่มภาระมากขึ้นในการศึกษา
จากแหล่งอื่น 

 
๒.ประเดน็ด้านการบริหารและองคก์ร 

ปัญหาด้านการบริหารและองค์กร (ถ้ามี) ผลกระทบต่อผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
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หมวดท่ี ๕ การประเมินรายวิชา 
๑. ผลการประเมินรายวิชาโดยนักศึกษา  (แนบเอกสาร) 

๑.๑ ข้อวิพากษท์ี่ส าคญัจากผลการประเมินโดยนกัศึกษา 
ระบุข้อวิพากษ์ทั้งท่ีเป็นจุดแข็งและจุดอ่อน 
๑.๑.๑ การจัดการเรียนการสอนและสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
จุดแข็ง ผ ู้สอนม ีการแจกแนวการสอน ชี้แจงจ ุดม ุ่งหมายและประสงค ์ ขอบเขต

เน้ือหาวิชา และกิจกรรมการเรียนรู้ 
จุดอ่อน ผู้สอนใช้เอกสารประกอบการสอน ตำรา ท่ีสอดคล้องกับวัตถุประสงค์การเรียนรู้ 
  ผู้สอนมีกระบวนการสอนท่ีเป็นข้ันตอนและเข้าใจง่าย 

ผู้สอนมีการแนะนำแหล่งค้นคว้าเพิ่มเติมเพื่อสนับสนุนให้ผู้เรียนได้เรียนรู้ด้วย
ตนเอง 

ผู้สอนใช้สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ท่ีหลากหลาย ทำให้นักศึกษาเกิดความสนใจและ
อยากเรียนรู้มากยิ่งข้ึน เช่น อุปกรณ์ ตัวอย่างของจริง หนังสือ ตำรา เว็บไซต์ 

๑.๑.๒ การจัดการเรียนการสอนท่ีเน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ 
จุดแข็ง การจ ัดการเรียนการสอนมีความยืดหยุ่นและหลากหลายตอบสนองความ

ต้องการของผู้เรียน 
จุดอ่อน ให ้ผ ู้เร ียนสามารถเล ือกทำโครงงาน/ช ิ้นงาน ตามความสนใจในขอบเขต

เน้ือหาวิชา รวมท้ังฝึกปฏิบัตินำไปใช้ในสภาพจริง 
 

๑.๒ ความเห็นของอาจารย์ผู้สอนต่อขอ้วิพากษต์ามข้อ ๑.๑ 
ไม่มี  
 

๒.  ผลการประเมินรายวิชาโดยวิธีอืน่ 
๒.๑ ข้อวิพากษท์ี่ส าคญัจากผลการประเมินโดยวิธีอืน่ 

ระบุข้อวิพากษ์ทั้งท่ีเป็นจุดแข็งและจุดอ่อน 
ไม่มี 
 

๒.๒ ความเห็นของอาจารย์ผู้สอนต่อขอ้วิพากษต์ามข้อ ๒.๑ 
ไม่มี 
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มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

หมวดท่ี ๖ แผนการปรับปรุง 
๑. ความก้าวหน้าของการปรับปรุงการเรียนการสอนตามที่เสนอในรายงาน/รายวิชาครั้งทีผ่่านมา 

แผนการปรับปรุงที่เสนอในภาคการศึกษา/ 
ปีการศึกษาที่ผ่านมา 

ผลการด าเนินการ 

ปรับปรุงให้นักเรียนสามารถทำกิจกรรมในช้ัน
เรียนร่วมกันเป็นกลุ่มได้ 

นักศึกษาสามารถใช้เครื่องมือวัดไฟฟ้า เช่น 
แอมป์มิเตอร์ โอห์มมิเตอร์ โวลต์มิเตอร์ 
ออสซิลโลสโคป อย่างถูกต้อง 

 
๒. การด าเนนิการอื่น ๆ ในการปรับปรงุรายวิชา 
   ไม่มี 
 
๓. ข้อเสนอแผนการปรบัปรุงส าหรบัภาคการศกึษา/ปกีารศึกษาต่อไป 

ข้อเสนอ ก าหนดเวลาที่แล้วเสร็จ ผู้รบัผิดชอบ 

เพิ่มความรู้ใหม่ในบทเรียนให้ทันกับยุคสมัย ต้ังแต่สัปดาห์ท่ี ๑ - ๑๕ 
ของการเรียนการสอน 

อาจารย์ผู้สอน 

 
๔.  ข้อเสนอแนะของอาจารยผ์ู้รบัผิดชอบรายวิชาต่ออาจารยผ์ู้รบัผดิชอบหลกัสตูร 
 ไม่ม ี
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



มคอ. ๕ 

หลักสูตรระดับปริญญา   ตรี   โท  เอก 

หน้า | ๘ 
รายวิชาระบบสมองกลฝังตัวสำหรับหุ่นยนต์ สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

 
ลงช่ือ ……………………………………………   ลงช่ือ ………………………………………………… 
       ( กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์ )         ( ผศ. ดร.เศรษฐกาล  โปร่งนุช ) 
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา         อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
       วันท่ี ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗         วันท่ี ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 

 
 
 
ลงช่ือ ……………………………………………   ลงช่ือ ………………………………………………… 
      ( รศ. ดร.นารีนาถ  รักสุนทร )         ( ดร. อภิรักษ์  ธิตินฤมิต )  
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร         อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
       วันท่ี ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗         วันท่ี ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 

 
 
 
ลงช่ือ ……………………………………………  
      ( ผศ. ดร.ชนมภัทร  โตระสะ )   
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร   
       วันท่ี ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 



ปีการศึกษา 2567 ภาคการศึกษา 1

/3หน้าที่ 3

รายงานผลการประเมินอาจารย์ผู้สอน

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา

อาจารย์ : อาจารย์ กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์

รายวิชา : RBE1003 : เครื่องมือวัดไฟฟ้า

ข้อที่ ข้อประเมิน
ค่าเฉลี่ย

นักศึกษา

ตอนที่ 1 โปรดเลือกช่องที่ตรงกับความคิดเห็นของท่าน

การจัดการเรียนการสอนและสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้

1 ผู้สอนมีการเข้าสอนและเลิกสอนตรงเวลา 5.00

2 ผู้สอนมีการแจกแนวการสอน ชี้แจงจุดมุ่งหมายและประสงค์ ขอบเขตเนื้อหาวิชา และกิจกรรมการเรียนรู้ 5.00

3 ผู้สอนใช้เอกสารประกอบการสอน ตำรา ที่สอดคล้องกับวัตถุประสงค์การเรียนรู้ 4.86

4 ผู้สอนมีการสร้างบรรยากาศในชั้นเรียนที่เอื้อต่อการเรียนรู้ และเปิดโอกาสให้ผู้เรียนมีส่วนร่วม

หรือแสดงความคิดเห็นในการเรียนการสอน

5.00

5 ผู้สอนมีความรู้ลึกซึ้ง อธิบายได้ชัดเจน และมีการสอนที่ครอบคลุม 5.00

6 ผู้สอนมีกระบวนการสอนที่เป็นขั้นตอนและเข้าใจง่าย 4.86

7 ผู้สอนมีการแนะนำแหล่งค้นคว้าเพิ่มเติมเพื่อสนับสนุนให้ผู้เรียนได้เรียนรู้ด้วยตนเอง 4.86

8 ผู้สอนใช้สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ที่หลากหลาย ทำให้นักศึกษาเกิดความสนใจและอยากเรียนรู้มากยิ่งขึ้น เช่น

อุปกรณ์ ตัวอย่างของจริง หนังสือ ตำรา เว็บไซต์

4.86

9 ผู้สอนมีการประเมินความเข้าใจของผู้เรียนระหว่างการเรียนการสอน

และมีการชี้แจงข้อบกพร่องให้ผู้เรียนได้แก้ไข

5.00

10 ผู้สอนมีการกำหนดเกณฑ์การให้คะแนนที่เหมาะสมและยุติธรรม 5.00

การจัดการเรียนการสอนที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ

11 การจัดการเรียนการสอนมีความยืดหยุ่นและหลากหลายตอบสนองความต้องการของผู้เรียน 5.00

12 ผู้สอนส่งเสริมให้ผู้เรียนสามารถ คิด วิเคราะห์ สังเคราะห์ ประเมิน อย่างสร้างสรรค์ 5.00

13 ให้ผู้เรียนสามารถเลือกทำโครงงาน/ชิ้นงาน ตามความสนใจในขอบเขตเนื้อหาวิชา

รวมทั้งฝึกปฏิบัตินำไปใช้ในสภาพจริง

4.86

14 มีการจัดกิจกรรมแลกเปลี่ยนเรียนรู้ระหว่างผู้เรียน หรือระหว่างผู้สอนกับผู้เรียน เช่น อภิปราย จัดกิจกรรมกลุ่ม 5.00

15 มีการกำหนดให้ผู้เรียนได้เรียนรู้ผ่านสื่อ เช่น ใช้เครื่องมือ/เทคโนโลยีสารสนเทศในการสอน,

ใช้สื่ออีเล็กทรอนิกส์ในการสืบค้นข้อมูล, เรียนรู้รายวิชาผ่านระบบ E-learning

4.86

ตอนที่ 2 ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะเพิ่มเติม

ตอนที่ 2 ความคิดเห็นและข้อเสนอแนะเพิ่มเติม

ไม่มีความคิดเห็น

วันที่พิมพ์ : 07/11/2567 08:58:47 ผู้พิมพ์ : อาจารย์ กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์ IP address : 10.20.21.31


