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การวัดการกระจาย

การวัดการกระจาย (measure of variation) เป็นการพิจารณาถึง
ลักษณะการกระจายของข้อมูลว่ามีการกระจายมากน้อยเพียงใดเพื่อ
ประกอบการเลือกข้อมูลเมื่อข้อมูลแต่ละชุดมีการวัดแนวโน้มเข้าสู่ส่วนกลาง
เท่ากัน โดยแบ่งได้  2 วิธี  คือ การวัดการกระจายสัมบูรณ์ และการวัด                  
การกระจายสัมพัทธ์ มีรายละเอียดดังนี้
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1. การวัดการกระจายสัมบูรณ์ (measure of absolute variation) 
เป็นการวัดการกระจายของข้อมูลเพียงชุดเดียวเพื่อเปรียบเทียบความแตกต่าง
ของค่าสังเกตของข้อมูล โดยการวัดการกระจาย    ที่นิยมใช้มี 5 ชนิดดังนี้

1.1 พิสัย (range) เป็นค่าความแตกต่างระหว่างค่าสูงสุดและ
ค่าต่่าสุดของข้อมูลหนึ่งๆ ในกรณีไม่แจกแจงความถี่ หาได้จาก

พิสัย = ค่าสูงสุด – ค่าต่่าสุด 

R   =   X  - Xmax min
 
 
 
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1.2 ส่วนเบี่ยงเบนควอรไ์ทล์ (quartile deviation) เป็นค่าครึ่งหนึ่ง

ของผลต่างระหว่างควอร์ไทล์ที่ 3 กับควอร์ไทล์ที่ 1 โดยการหาส่วนเบี่ยงเบน
ควอร์ไทล์ทั้งกรณีที่ยังไม่แจกแจงความถี่ และกรณีที่การแจกแจงความถี่ หาได้
จาก

เมื่อ แทน ส่วนเบี่ยงเบนควอร์ไทล์
แทน ค่าของข้อมูล ณ ต่าแหน่งควอร์ไทลท์ี่ 3
แทน ค่าของข้อมูล ณ ต่าแหน่งควอร์ไทล์ที่ 1

Q  - Q3 1Q.D.  =  2
Q.D.
Q3
Q1
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1.3 ส่วนเบี่ยงเบนเฉลีย่ (mean deviation หรือ average 
deviation) เป็นค่าที่ได้จากการเฉลี่ยของค่าเบี่ยงเบนของข้อมูลแต่ละตัวที่
เบี่ยงเบนไปจากค่าเฉลี่ยของข้อมูลชุดนั้น ซึ่งแตกต่างกับพิสัย และส่วน
เบี่ยงเบนควอร์ไทล์ ที่ค่านวณเฉพาะค่าของข้อมูลบางค่าเท่านั้นโดยแบ่งได้ 2 
กรณีดังนี้
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1.3.1 ส่วนเบี่ยงเบนเฉลี่ยในกรณขี้อมูลไม่แจกแจงความถี่ สามารถ
ค่านวณได้จากสูตร

เมื่อ MD. แทน ส่วนเบ่ียงเบนเฉลี่ย
แทน ค่าหรือคะแนนของข้อมูลที่ i
แทน ค่าเฉลี่ยเลขคณิตของข้อมูลชุดนั้น

n แทน จ่านวนข้อมูลทั้งหมด

k
X  - Xii=1M.D.   =   n



Xi
X
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1.3.2 ส่วนเบี่ยงเบนเฉลี่ยในกรณีข้อมูลแจกแจงความถี่ 
สามารถค่านวณไดจ้ากสูตร

k
f X  - Xi ii=1M.D.   =    n


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1.4 ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน (standard deviation) เป็นการวัดการ
กระจายของข้อมูลที่มักนิยมใช้ ด้วยเป็นการหารากที่สองของค่าเฉลี่ยของก่าลัง
สองของค่าเบี่ยงเบนของข้อมูลแต่ละตัวที่เบี่ยงเบนจากค่าเฉลี่ยของข้อมูลชุดนั้น 
โดยแบ่งได้ 2 กรณี มีรายละเอียดดังนี้
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1.4.1 ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานกรณขีอ้มูลไม่แจกแจงความถี่
สามารถค่านวณได้จากสูตรดังนี้ 

μ
σ μ

2N N N N2 2 2(X  - ) X X Xi ii i2i=1 i=1 i=1 i=1    =      =    -     =    -N N N N

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

   

2n nn n 22 2 2 n X  - X(X  -X) X - nX ii ii i=1 i=1i=1 i=1S    =      =       =    n - 1 n - 1 n n - 1

 
 
 
 
 
 

 
 
 

  



เมื่อ แทน ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานของประชากร

S แทน ส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานของกลุ่มตัวอย่าง

แทน ค่าเฉลี่ยเลขคณิตของประชากร

แทน ค่าเฉลี่ยเลขคณิตของกลุ่มตัวอย่าง

แทน ค่าหรือคะแนนต่างๆ  ของข้อมูลที่ i

N แทน จ่านวนข้อมูลของประชากร

n แทน จ่านวนข้อมูลของกลุ่มตัวอย่าง

σ

μ

X
Xi
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1.4.2 ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานกรณขีอ้มูลแจกแจงความถ่ี สามารถหา
ค่านวณได้จากสูตรดังนี้

μ
σ

2k k k2 2f X  - f X f Xi i i i iii=1 i=1 i=1    =      =    - N N N

 
 

    
  
 
 
 
 
 
 
 

  

222 n f X  - ( f X )f (X  -X) i i ii i iS    =        =    n - 1 n(n - 1)
 
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1.5 ความแปรปรวน (variance) เป็นค่าก่าลังสองของส่วนเบี่ยงเบน
มาตรฐาน ดังนั้นการค่านวณค่าความแปรปรวนสามารถค่านวณเช่นเดียวกับค่า
ส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐาน แต่ไม่ต้องถอดรากที่สอง น่ันคือเท่ากับค่าส่วนเบี่ยงเบน
มาตรฐานยกก่าลังสอง ในกรณีประชากรจะแทนด้วยสัญลักษณ์  และความ
แปรปรวนของกลุ่มตัวอย่างแทนด้วยสัญลักษณ์  ค่านวณได้ดังนี้ 
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1.5.1 ความแปรปรวนของประชากรและกลุม่ตัวอย่างกรณขีอ้มูลไม่
แจกแจงความถี่ สามารถหาได้ดังนี้ 

μ
σ

2N N N2 2(X  - ) X Xi ii2 i=1 i=1 i=1    =      =    -  N N N

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  

n n n n2 2 2 2 2(X  -X) X - nX n X - ( X )i ii i2 i=1 i=1 i=1 i=1S    =         =      =   n - 1 n - 1 n n - 1 
 
 

   
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1.5.2 ความแปรปรวนของประชากรและกลุม่ตัวอย่างกรณขีอ้มูล
แจกแจงความถี่ สามารถหาได้ดังนี้ 

μ
σ

2k k k2 2f X  - f X f Xi i i i ii2 i=1 i=1 i=1    =      =    - N N N

 
 

    
  
 
 
 
 
 
 
 

  

222 n f X  - ( f X )f (X  -X) i i i2 i i iS     =        =   n - 1 n(n - 1)
 



การวัดการกระจาย

2. การวัดการกระจายสัมพัทธ์ (relative variation) เป็นการหาค่า
เพื่อเปรียบเทียบ การกระจายระหว่างข้อมูลมากกว่าหนึ่งชุด ซึ่งเหมาะส่าหรับ
ข้อมูลที่แตกต่างกันมากจึงหาอัตราส่วนของค่าที่ได้จากการวัดการกระจาย
สัมบูรณ์กับค่ากลางของข้อมูลชุดนั้นๆ ซึ่งมีอยู่ 4 ชนิด ได้แก่ 

สัมประสิทธิข์องพิสัย (C.R.) 
สัมประสิทธิ์ของส่วนเบี่ยงเบนควอร์ไทล์ (C.Q.D.)   
สัมประสิทธิข์องส่วนเบ่ียงเบนเฉลี่ย (C.M.D.)
สัมประสิทธิ์ของการแปรผัน (C.V.)
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สัมประสิทธิ์ของพิสัย (C.R.) 

สัมประสิทธิ์ของส่วนเบี่ยงเบนควอร์ไทล์ (C.Q.D.)   

สัมประสิทธิข์องส่วนเบ่ียงเบนเฉลี่ย (C.M.D.)

สัมประสิทธิข์องการแปรผัน (C.V.)

X  - Xmax min=  X  + Xmax min
Q  - Q3 1= Q  + Q3 1

M.D.=  x

S=  ×100%
X





ตาราง การเลือกใช้การวัดการกระจาย

การวัดการกระจาย
ระดับการวัด

นามบัญญัติ เรียงอันดับ อันตรภาค อัตราส่วน
พิสัย - -  

ส่วนเบี่ยงเบนควอร์ไทล์  -   

ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน - -  

ความแปรปรวน - -  
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