
มคอ. ๕ 

หลักสูตรระดับปริญญา   ตรี   โท  เอก 

หน้า | ๑ 
รายวิชาระบบสมองกลฝังตัวสำหรับหุ่นยนต์ สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

 
รายงานผลการด าเนินการของรายวิชา 

รหัสวิชา RBE2007 รายวิชา การจำลองแบบหุ่นยนต์ด้วยคอมพิวเตอร์ 
สาขาวิชา วิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะ วิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 
ภาคการศึกษา ๒ ปีการศึกษา ๒๕๖๗ 

 

หมวดที่ ๑ ข้อมูลท่ัวไป 
๑.  รหัสและชื่อรายวิชา   

รหัสวิชา   RBE2007 
ชื่อรายวิชาภาษาไทย การจำลองแบบหุ่นยนต์ด้วยคอมพิวเตอร์ 
ชื่อรายวิชาภาษาอังกฤษ Robot Computer Simulation 

 
๒.  รายวิชาทีต่้องเรียนก่อนรายวิชานี้  (ถ้ามี) 
  ไม่ม ี  
 
๓.  อาจารย์ผู้รบัผิดชอบ อาจารย์ผู้สอนและกลุ่มเรียน (Section) 
ให้รายงานเป็นรายกลุ่ม 
  อาจารย์ กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์  กลุ่มเรียน  ๐๐๑ 
 
๔.  ภาคการศกึษา/ปีการศึกษาที่เปิดสอนรายวิชา ภาคการศึกษา ๒ ปีการศึกษา ๒๕๖๗ 
 
๕.  สถานที่เรียน คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 
เลขที่ ๑ ถนนอู่ทองนอก เขตดุสิต กรุงเทพมหานคร ๑๐๓๐๐ 

 
 

 
 
 
 
 
 

 

https://rbe.fit.ssru.ac.th/
https://fit.ssru.ac.th/
https://ssru.ac.th/
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หมวดที ่๒ การจัดการเรยีนการสอนที่เปรียบเทียบกับแผนการสอน 
 

๑.รายงานชั่วโมงการสอนจรงิเทียบกับแผนการสอน 

หัวขอ้ 
จ านวน

ชั่วโมงตาม
แผนการสอน 

จ านวนชั่วโมง
ที่สอนจริง 

ระบุเหตุผลที่การสอนจริงต่างจาก
แผนการสอนหากมีความแตกต่าง

เกิน ๒๕% 

ความรู้เบื้องต้นทางวิศวกรรม ๔ ๓:๔๕  
การวิเคราะห์วัสดุท่อน ๔ ๔  
วิเคราะห์คานและโครงสร้าง ๘ ๘  
การวิเคราะห์ความยืดหยุ่นใน 3 
มิติ 

๘ ๘ 
 

การวิเคราะห์ความเสียหาย ๔ ๔  
การวิเคราะห์ปัญหาความร้อน 
(1) 

๔ ๔ 
 

การวิเคราะห์ปัญหาความร้อน 
(2) 

๔ ๔ 
 

การวิเคราะห์ความเค้นจาก
อุณหภูมิ (1) 

๔ ๔ 
 

การวิเคราะห์ความเค้นจาก
อุณหภูมิ (2) 

๔ ๔ 
 

การวิเคราะห์การไหลแบบไม่อัดตัว ๔ ๔  
การวิเคราะห์การไหลแบบอัดตัวได้ ๘ ๘  
นักศึกษานำเสนอโครงงาน ๔ ๔  

 
 
 
 
 
 
 
๒.  หัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุมตามแผน 

ระบุหัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุมตามแผน และพิจารณานัยสำคัญของหัวข้อต่อผลการเรียนรู้ของรายวิชา
และหลักสูตร ในกรณีที่มีนัยสำคัญให้เสนอแนวทางชดเชย 
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หัวขอ้ที่สอนไม่ครอบคลุมตาม

แผน  (ถ้ามี) 
นัยส าคัญของหัวข้อที่สอนไม่

ครอบคลุมตามแผน 
แนวทางชดเชย 

ไม่มี ไม่มี ไม่มี 
 
๓. ประสิทธผิลของวิธีสอนที่ท าให้เกิดผลการเรียนรู้ตามที่ระบุในรายละเอียดของรายวิชา 

ผลการเรียนรู ้ วิธีสอนที่ระบุในรายละเอียดรายวิชา 

ประสิทธิผล ปัญหาของการใช้วิธี
สอน (ถ้ามี) พร้อม
ข้อเสนอแนะในการ

แก้ไข 

มี ไม่ม ี

คุณธรรม จริยธรรม มีวินัย ตรงต่อเวลา และความรับผิดชอบ
ต่อตนเองและสังคม 

✓   

ความรู ้ มีทักษะในการออกแบบหุ่นยนต์ช่วยใน
งานวิศวกรรม 

✓   

ทักษะทางปัญญา เพื่อให้ผู้เรียนสามารถออกแบบหุ่นยนต์ 
เขียนแบบ จำลอง วิเคราะห์และทดสอบ
แบบจำลองของหุ่นยนต์ในรูปแบบสามมิติ 

✓   

ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

แบ่งกลุ่มนักศึกษาให้ทำกิจกรรมภายใน
ห้องเรียนเพื่อออกแบบหุ่นยนต์ เขียน
แบบ จำลอง วิเคราะห์และทดสอบ
แบบจำลองของหุ่นยนต์ในรูปแบบสามมิติ 

✓   

ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัว เลขการสื่อสารและ
การใช ้เทคโนโลยี
สารสนเทศ 

กำหนดโจทย์แบบฝึกหัดให้สามารถเขียน
แบบ จำลอง ว ิเคราะห ์และทดสอบ
แบบจำลองของหุ่นยนต์ในรูปแบบสามมิติ 

✓   

 
 
 
 
๔. ข้อเสนอการด าเนินการเพื่อปรับปรุงวิธีสอน 

ระบุข้อเสนอเพื่อการปรับปรุงวิธีสอน ซึ่งได้จากปัญหาที่พบในข้อ ๓ 
 คณะฯ ต้องจัดหาอุปกรณ์เครื่องมือเครื่องจักรประจำสาขาวิศวกรรมหุ่นยนต์ เพื่อให้นักศึกษาได้ศึกษา
ได้ทดลองใช้อย่างใกล้ชิดจะทำให้เข้าใจการทำงานจริงของอุปกรณ์มากขึ้น 
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หมวดที ่๓ สรุปผลการจัดการเรียนการสอนของรายวิชา 

 
๑. จ านวนนักศึกษาที่ลงทะเบยีนเรียน ๑๑ คน 
๒. จ านวนนักศึกษาที่คงอยู่เมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษา ๑๑ คน 
๓. จ านวนนักศึกษาที่ถอน  (W) ๐ คน 
๔. การกระจายของระดับคะแนน (เกรด) 
 

ระดับคะแนน (เกรด) จ านวน คิดเป็นร้อยละ 
A ๑๑ ๑๐๐ 
B+ ๐ ๐.๐๐ 
B ๐ ๐.๐๐ 
B- ๐ ๐.๐๐ 
C+ ๐ ๐.๐๐ 
C ๐ ๐.๐๐ 
C- ๐ ๐.๐๐ 
D+ ๐ ๐.๐๐ 
D ๐ ๐.๐๐ 
D- ๐ ๐.๐๐ 
F ๐ ๐.๐๐ 
I ๐ ๐.๐๐ 

 
๕. ปัจจัยท่ีทำให้ระดับคะแนนผิดปกติ  (ถ้ามี) 
 ไม่ม ี 
 
๖. ความคลาดเคลื่อนจากแผนการประเมินที่ก าหนดไว้ในรายละเอยีดรายวิชา 

ระบุความคลาดเคลื่อนจากแผนการประเมินผลการเรียนรู้ที่กำหนดไว้ใน มคอ.๓ หมวด ๕ ข้อ ๒ 
๖.๑ ความคลาดเคลื่อนด้านกำหนดเวลาการประเมิน 

ความคลาดเคลื่อน เหตุผล 
ระยะเวลาในแต่ละหัวข้ออาจมีมากหรือน้อยกว่าท่ี
กำหนดไว ้

ในภาคการศึกษา 2/2567 มีวันหยุดเรียนในบาง
สัปดาห์ ทำให้ขาดความต่อเนื่องในการเรียนการสอน 
แต่มีการสอนชดเชยในภายหลัง 

 
๖.๒ ความคลาดเคลื่อนด้านวิธีการประเมินผลการเรียนรู้  (ถ้ามี) 

ความคลาดเคลื่อน เหตุผล 
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ความคลาดเคลื่อน เหตุผล 
  

 
๗. การทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 

วิธีการทวนสอบ สรุปผล 
สาขาวิชาฯ ประชุมกรรมการพิจารณาผลการเรียน
รายวิชา  
 

ยืนยันผลสัมฤทธ์ของนักศึกษาที่เสนอโดยอาจารย์
ผู้สอน 

 
หมวดที ่๔ ปัญหาและผลกระทบต่อการด าเนินการ 

๑.ประเด็นด้านทรัพยากรประกอบการเรียนและสิ่งอ านวยความสะดวก 
ปัญหาในการใช้แหล่งทรพัยากรประกอบการเรียน

การสอน  (ถ้ามี) ผลกระทบ 

ขาดอุปกรณ์จริงให้นักศึกษาได้ศึกษา  นักศึกษาต้องเพิ่มภาระมากขึ้นในการศึกษา
จากแหล่งอื่น 

 
๒.ประเด็นด้านการบริหารและองคก์ร 

ปัญหาด้านการบริหารและองค์กร (ถ้ามี) ผลกระทบต่อผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
  

 
 
 
 
 
 
 

หมวดที ่๕ การประเมินรายวิชา 
๑. ผลการประเมินรายวิชาโดยนักศึกษา  (แนบเอกสาร) 

๑.๑ ข้อวิพากษ์ที่ส าคัญจากผลการประเมินโดยนักศึกษา 
ระบุข้อวพิากษ์ทั้งที่เป็นจุดแข็งและจุดอ่อน 
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๑.๑.๑ การจัดการเรียนการสอนและสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
จุดแข็ง ผู้สอนม ีการแจกแนวการสอน ช ี้แจงจ ุดม ุ่งหมายและประสงค ์ ขอบ เขต

เนื้อหาวิชา และกิจกรรมการเรียนรู้ 
จุดอ่อน ผู้สอนใช้เอกสารประกอบการสอน ตำรา ท่ีสอดคล้องกับวัตถุประสงค์การเรียนรู้ 
  ผู้สอนมีกระบวนการสอนท่ีเป็นขั้นตอนและเข้าใจง่าย 

ผู้สอนมีการแนะนำแหล่งค้นคว้าเพิ่มเติมเพื่อสนับสนุนให้ผู้เรียนได้เรียนรู้ด้วย
ตนเอง 

ผู้สอนใช้สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ที่หลากหลาย ทำให้นักศึกษาเกิดความสนใจและ
อยากเรียนรู้มากยิ่งขึ้น เช่น อุปกรณ์ ตัวอย่างของจริง หนังสือ ตำรา เว็บไซต์ 

๑.๑.๒ การจัดการเรียนการสอนที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ 
จุดแข็ง การจัดการเรียนการสอนมีความยืดหยุ่นและหลากหลายตอบสนองความ

ต้องการของผู้เรียน 
จุดอ่อน ให ้ผ ู้เร ียนสามารถเล ือกทำโครงงาน/ชิ้นงาน ตามความสนใจในขอบเขต

เนื้อหาวิชา รวมทั้งฝึกปฏิบัตินำไปใช้ในสภาพจริง 
 

๑.๒ ความเห็นของอาจารย์ผูส้อนต่อข้อวิพากษ์ตามข้อ ๑.๑ 
ไม่มี  
 

๒.  ผลการประเมินรายวิชาโดยวิธอีื่น 
๒.๑ ข้อวิพากษ์ที่ส าคัญจากผลการประเมินโดยวิธีอื่น 

ระบุข้อวิพากษ์ท้ังที่เป็นจุดแข็งและจุดอ่อน 
ไม่มี 
 

๒.๒ ความเห็นของอาจารย์ผูส้อนต่อข้อวิพากษ์ตามข้อ ๒.๑ 
ไม่มี 
 

 

 
หมวดที ่๖ แผนการปรับปรุง 

๑. ความก้าวหน้าของการปรบัปรุงการเรียนการสอนตามที่เสนอในรายงาน/รายวิชาครั้งทีผ่่านมา 
แผนการปรับปรุงทีเ่สนอในภาคการศึกษา/ 

ปีการศึกษาที่ผ่านมา 
ผลการด าเนนิการ 
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มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

แผนการปรับปรุงทีเ่สนอในภาคการศึกษา/ 
ปีการศึกษาที่ผ่านมา 

ผลการด าเนนิการ 

ปรับปรุงให้ผู้เรียนสามารถออกแบบหุ่นยนต ์เขียน
แบบ จำลอง วิเคราะห์และทดสอบแบบจำลองของ
หุ่นยนต์ในรูปแบบสามมิติและนำไปประยุกต์ใช้กับ
งานจริงได้ 

นักศึกษามีทักษะในการออกแบบหุ่นยนต ์เขียนแบบ 
จำลอง วิเคราะห์และทดสอบแบบจำลองของหุ่นยนต์
ในรูปแบบสามมิต ิ

 
๒. การด าเนินการอื่น ๆ ในการปรับปรุงรายวิชา 
   ไม่มี 
 
๓. ข้อเสนอแผนการปรับปรุงส าหรับภาคการศึกษา/ปีการศึกษาต่อไป 

ข้อเสนอ ก าหนดเวลาที่แล้วเสร็จ ผู้รับผิดชอบ 

เพิ่มความรู้ใหม่ในบทเรียนให้ทันกับยุคสมัย ตั้งแตส่ัปดาห์ที ่๑ - ๑๕ 
ของการเรียนการสอน 

อาจารย์ผู้สอน 

 
๔.  ขอ้เสนอแนะของอาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาต่ออาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 ไม่ม ี
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



มคอ. ๕ 

หลักสูตรระดับปริญญา   ตรี   โท  เอก 

หน้า | ๘ 
รายวิชาระบบสมองกลฝังตัวสำหรับหุ่นยนต์ สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

ลงชื่อ ……………………………………………   ลงชื่อ ………………………………………………… 
       ( กฤษฎา  อิทธิโพธิรัตน์ )         ( ผศ. ดร.เศรษฐกาล  โปร่งนุช ) 
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา         อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
       วันที่ ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗         วันที่ ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 

 
 
 
ลงชื่อ ……………………………………………   ลงชื่อ ………………………………………………… 
      ( รศ. ดร.นารีนาถ  รักสุนทร )         ( ดร. อภิรักษ์  ธิตินฤมิต )  
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร         อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
       วันที่ ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗         วันที่ ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 

 
 
 
ลงชื่อ ……………………………………………  
      ( ผศ. ดร.ชนมภัทร  โตระสะ )   
       อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร   
       วันที่ ๑ พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 


