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รายละเอียดของรายวิชา (Course Specification) 

รหัสวิชา TEE3101 รายวิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์และการควบคุมอัจฉริยะ 

สาขาวิชา เทคโนโลยีไฟฟ้า  คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏสวน

สุนันทา 

ภาคการศึกษา 2  ป�การศึกษา 2568  

 

หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป  

1. รหัสและชื่อรายวิชา  

รหัสวิชา    TEE3101 

ช่ือรายวิชาภาษาไทย    ไมโครคอนโทรลเลอร์และการควบคุมอัจฉริยะ 

ช่ือรายวิชาภาษาอังกฤษ    Microcontroller and Smart Control 

2. จำนวนหน่วยกิต   3(2-2-5) 

3. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา  

3.1. หลักสูตร   วิทยาศาสตรบัณฑิต (เทคโนโลยีไฟฟ้า) 

3.2. ประเภทของรายวิชา  หมวดวิชาเฉพาะ กลุ่มวิชาเฉพาะด้าน ประเภทวิชาเลือก 

4. อาจารย์ผู้รับผดิชอบรายวิชาและอาจารย์ผู้สอน  

4.1. อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา อ. ดร.ธัชนนท์ ชุ่มแอ่น  

4.2. อาจารย์ผู้สอน   อ. ดร.ธัชนนท์ ชุ่มแอ่น 

5. สถานทีติ่ดต่อ สาขาวิชาเทคโนโลยีไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา / E-mail : tadchanon.ch@ssru.ac.th  

6. ภาคการศึกษา / ชั้นป�ทีเ่รียน 

6.1. ภาคการศึกษาที่   2 / ช้ันป�ที ่3 

6.2. จำนวนผู้เรียนที่รับได้  ประมาณ 30 คน 

7. รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน (Pre-requisite) (ถ้ามี)  - 

8. รายวิชาที่ต้องเรียนพร้อมกัน (Co-requisites) (ถ้ามี) - 

9. สถานทีเ่รียน   ห้อง 42/4241 คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
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10. วันที่จัดทำหรอืปรับปรุง วันที่ 18 พฤศจิกายน พ.ศ. 2568 

 

     หมวดที่ 2 จุดมุ่งหมายและวัตถุประสงค ์

1. จุดมุ่งหมายของรายวิชา 

1.1. เพ่ือให้นักศึกษาตระหนักในคุณค่าและคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตย์สุจริต เคารพกฎระเบียบ

และข้อบังคับต่าง ๆ ขององค์กรและสังคม มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 

1.2. มีความเข้าใจเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูลต่าง ๆ สถาป�ตยกรรม ระบบบัส หน่วยความจำข้อมูล 

การเช่ือมต่อหน่วยความจำ พอร์ทแบบขนานและอนุกรม อินพุตและเอาต์พุตพอร์ท 

1.3. สามารถเชื่อมต่ออุปกรณ์ภายนอกการใช้งานเซ็นเซอร์และการเชื่อมต่อ เขียนโปรแกรมสำหรับการ

ควบคุม ใช้งานโมดูลไวไฟ และประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ในระบบควบคุมอัจฉริยะได้ 

2. วัตถุประสงค์ในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา 

 ไม่มี 

 

   หมวดที่ 3 ลักษณะและการดำเนนิการ 

1. คำอธบิายรายวิชา 

 ไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูลต่าง ๆ สถาป�ตยกรรม ระบบบัส หน่วยความจำข้อมูล การเชื่อมต่อ

หน่วยความจำ พอร์ทแบบขนานและอนุกรม อินพุตและเอาต์พุตพอร์ท การเชื่อมต่ออุปกรณ์ภายนอก การใช้

งานเซ็นเซอร์และการเชื่อมต่อ การเขียนโปรแกรมสำหรับการควบคุม การใช้งานโมดูลไวไฟ การประยุกต์ใช้

งานไมโครคอนโทรลเลอร์ในระบบควบคุมอัจฉริยะ 

 Microcontroller families, architectures, bus systems, data memory unit, 

memory interface, parallel and serial ports, input/output ports, interface to one or more 

peripheral devices, sensors and connection, programming control, Wi-Fi module use and 

applications for smart control systems 

 

2. จำนวนชั่วโมงที่ใช้ต่อภาคการศึกษา 

บรรยาย 

(ชั่วโมง) 

สอนเสริม 

(ชั่วโมง) 

การฝ�กปฏิบัติงาน 

ภาคสนาม/การฝ�กงาน(ชั่วโมง) 

การศึกษาด้วยตนเอง 

(ชั่วโมง) 

2 ช่ัวโมงต่อสัปดาห ์ ไม่ม ี 2 ช่ัวโมงต่อสัปดาห ์ 5 ช่ัวโมงต่อสัปดาห ์

 

3. จำนวนชั่วโมงต่อสัปดาห์ที่อาจารย์ให้คำปรึกษาและแนะนำทางวิชาการแก่นักศึกษาเป�นรายบุคคล 

(ผู้รับผิดชอบรายวิชาโปรดระบุข้อมูล ตัวอย่างเช่น 1 ช่ัวโมง /สัปดาห์) 
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3.1. ปรึกษาด้วยตนเองที่ห้องพักอาจารย์ผู้สอน ห้อง   4231 ช้ัน 3   

3.2. ปรึกษาผ่านโทรศัพท์มือถือ หมายเลข 083-4451799 

3.3. ปรึกษาผ่านจดหมายอิเล็กทรอนิกส์ (E-mail) ดูหมวดที่ 1 ข้อ 5 

3.4. ปรึกษาผ่านเครือข่ายสังคมออนไลน์ (Facebook/twitter/Line) จะแจ้งในช้ันเรียน 

3.5. ปรึกษาผ่านเครือข่ายคอมพิวเตอร์ (Internet/web board) – 

 

    หมวดที่ 4  การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 

1. คุณธรรม จริยธรรม 

1.1. คุณธรรม จริยธรรมที่ต้องพัฒนา 

(1) มีความรู ้ ความเข้าใจ และตระหนักในคุณค่า คุณธรรม จริยธรรม เสียสละ ซื ่อสัตย์สุจริต มี

จรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 

(2) มีวินัย ตรงต่อเวลา และความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคมสามารถปฏิบัติตามระเบียบขององค์กร

และสังคม 

(3) มีภาวะความเป�นผู้นำและผู้ตาม สามารถทำงานเป�นทีม และสามารถแก้ไขข้อขัดแย้งและลำดับ

ความสำคัญ 

(4) เคารพสิทธิและรับฟ�งความคิดเห็นของผู้อ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณค่าและศักด์ิศรีของความเป�นมนุษย์ 

(5) มีจิตสำนึกและพฤติกรรมที่คำนึงถึงประโยชน์ส่วนรวมมากกว่าประโยชน์ส่วนตน 

1.2. วิธีการสอน 

(1) แจ้งข้อปฏิบัติในห้องเรียน การเข้าห้องเรียน การตรงต่อเวลา การแต่งกายให้ถูกต้องตามข้อกาหนด

ของมหาวิทยาลัย 

(2) การปฏิบติังานกลุม่รว่มกบัผูอ้ื่น  

1.3. วิธีการประเมินผล 

(1) ตรวจสอบบันทึกพฤติกรรมการเข้าเรียน 

(2) สังเกตพฤติกรรมขณะปฏิบัติงาน 

2. ความรู ้

2.1. ความรู้ที่ต้องพัฒนา 

(1) มีความรู้และความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการและทฤษฎีที่สำคัญในเน้ือหาวิชา 

(2) มีความรู้ ความเข้าใจในองค์ความรู้ทางด้านอื่นที่สัมพันธ์ในองค์ความรู้ในรายวิชา โดยสามารถบูรณา

การและนำมาประยุกต์ใช้ได้อย่างเหมาะสม  

(3) มีความรู้เกี่ยวกับเทคนิคการปฏิบัติงานโดยใช้วิธีการเรียนรู้จากประสบการณ์ 

(4) สามารถติดตามการเปลี่ยนแปลงทางวิชาการและวิชาชีพทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติอย่างต่อเน่ือง 
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2.2. วิธีการสอน 

(1) บรรยาย สาธิต เกี่ยวกับทฤษฎี และเน้ือหาต่างๆ 

(2) ให้นักศึกษาสืบค้นข้อมูลด้วยตนเอง 

(3) ให้นักศึกษาได้ลงมือปฏิบัติงาน 

2.3. วิธีการประเมินผล 

(1) สอบย่อย 

(2) สอบกลางภาค และปลายภาค 

(3) การปฏิบัติงาน 

3. ทักษะทางป�ญญา 

3.1. ทักษะทางป�ญญาที่ต้องพัฒนา 

(1) คิดอย่างมีวิจารณญาณและอย่างเป�นระบบ 

(2) สามารถสืบค้น ตีความ ประมวลข้อมูล และประเมินผล เพ่ือใช้ในการระบุ วิเคราะห์และแก้ไขป�ญหา

อย่างสร้างสรรค์ 

(3) สามารถติดตาม ประเมินผลและรายงานผลได้อย่างถูกต้อง ครบถ้วน 

3.2. วิธีการสอน 

(1) บรรยาย สาธิต 

(2) ให้นักศึกษาได้ลงมือปฏิบัติงาน 

3.3. วิธีการประเมินผล 

(1) การปฏิบัติงาน 

4. ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

4.1. ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบที่ต้องพัฒนา 

(1) สามารถให้ความช่วยเหลือ และอำนวยความสะดวกแก่การแก้ป�ญหาสถานการณ์ต่างๆ ในกลุ่มทั้งใน

บทบาทของผู้นำ หรือในบทบาทของผู้ร่วมทีมทำงาน 

(2) มีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี สามารถทำงานร่วมกับผู้อื่นและปรับตัวเข้ากับสถานการณ์และวัฒนธรรมองคก์ร

ได้เป�นอย่างดี 

(3) มีความรับผิดชอบในการกระทำของตนเองและรับผิดชอบงานในกลุ่ม และ รับผิดชอบการพัฒนาการ

เรียนรู้ ทั้งของตนเองและทางวิชาชีพ อย่างต่อเน่ือง 

(4) สามารถปฏิบัติงานและรับผิดชอบงานที่ได้รับมอบหมายอย่างมีประสิทธิภาพ 

4.2. วิธีการสอน 

(1) ให้นักศึกษาทางานที่มอบหมายเป�นกลุ่ม 

4.3. วิธีการประเมินผล 
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(1) การปฏิบัติงาน 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร การใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

5.1. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่ต้องพัฒนา 

(1) มีทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข 

(2) ใช้ภาษาในการสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพ 

(3) ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศอย่างรู้เท่าทัน 

5.2. วิธีการสอน 

ให้นักศึกษาสืบค้นข้อมูลทางระบบเครือข่าย 

5.3. วิธีการประเมินผล 

         งานที่มอบหมาย 

6. ด้านอ่ืนๆ  

  -  

   

 หมายเหตุ  

 สัญลักษณ์    หมายถึง  ความรับผิดชอบหลัก 

 สัญลักษณ ์  หมายถึง  ความรับผิดชอบรอง 

 เว้นว่าง  หมายถึง  ไม่ได้รับผิดชอบ 

 ซึ่งจะปรากฏอยู่ในแผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา 

 (Curriculum Mapping) 

 

    หมวดที่ 5 แผนการสอนและการประเมินผล 

1. แผนการสอน 

สัปดา

ห์ที่ 

หัวข้อ / 

รายละเอียด 

จำนว

น 

(ชม.) 

กิจกรรมการเรียนการสอน/สื่อที่ใช ้ ผู้สอ

น 

1 ไมโครคอนโทรลเลอ

ร์ตระกูลต่าง ๆ  

4 รูปแบบ Hybrid Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น และฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา (on site/ 

online ผ่าน google classroom 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy   

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
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2 สถาป�ตยกรรม 4 รูปแบบ Hyflex Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น มอบหมายให้สืบค้นเพ่ิมเติม และทำโจทย์

การบ้าน (on site/ online ผ่าน https://meet.google.com/kqh-

zyqm-mcu  
on demand ผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

3 ระบบบัส 4 รูปแบบ Hybrid Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น และฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา (on site/ 

online ผ่าน google classroom 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

4 หน่วยความจำข้อมูล 4 รูปแบบ Hybrid Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น และฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา (on site/ 

online ผ่าน google classroom 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

5 การเช่ือมต่อ

หน่วยความจำ 

4 รูปแบบ Hyflex Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น มอบหมายให้สืบค้นเพ่ิมเติม และทำโจทย์

การบ้าน (on site/ online ผ่าน https://meet.google.com/kqh-

zyqm-mcu  
on demand ผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

6 พอร์ทแบบขนาน

และอนุกรม 

4 รูปแบบ Hybrid Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น และฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา (on site/ 

online ผ่าน google classroom 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

https://meet.google.com/kqh-zyqm-mcu
https://meet.google.com/kqh-zyqm-mcu
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://meet.google.com/kqh-zyqm-mcu
https://meet.google.com/kqh-zyqm-mcu
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
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7 อินพุตและเอาต์พุต

พอร์ท 

4 รูปแบบ On site บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง, นักศึกษาร่วมแสดง

ความคิดเห็น ฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา สาธิตและปฏิบัติ / 

Powerpoint, อุปกรณ์สาธิตและปฏิบัติ และทำรายงานการทดลองผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

8 การเช่ือมต่ออุปกรณ์

ภายนอก 

 รูปแบบ On site บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง, นักศึกษาร่วมแสดง

ความคิดเห็น ฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา สาธิตและปฏิบัติ / 

Powerpoint, อุปกรณ์สาธิตและปฏิบัติ และทำรายงานการทดลองผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy 

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

9-10 การใช้งานเซ็นเซอร์

และการเช่ือมต่อ 

8 รูปแบบ On site บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง, นักศึกษาร่วมแสดง

ความคิดเห็น ฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา สาธิตและปฏิบัติ / 

Powerpoint, อุปกรณ์สาธิตและปฏิบัติ และทำรายงานการทดลองผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

11-12 การเขียนโปรแกรม

สำหรับการควบคุม 

8 รูปแบบ On site บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง, นักศึกษาร่วมแสดง

ความคิดเห็น ฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา สาธิตและปฏิบัติ / 

Powerpoint, อุปกรณ์สาธิตและปฏิบัติ และทำรายงานการทดลองผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

13-14 การใช้งานโมดูล

ไวไฟ 

8 รูปแบบ On site บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง, นักศึกษาร่วมแสดง

ความคิดเห็น ฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา สาธิตและปฏิบัติ / 

Powerpoint, อุปกรณ์สาธิตและปฏิบัติ และทำรายงานการทดลองผ่าน 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
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15 การประยุกต์ใช้งาน

ไมโครคอนโทรลเลอ

ร์ในระบบควบคุม

อัจฉริยะ 

4 รูปแบบ Hybrid Learning บรรยาย, ถาม-ตอบ, ยกตัวอย่าง นักศึกษา

ร่วมแสดงความคิดเห็น และฝ�กวิเคราะห์แก้โจทย์ป�ญหา (on site/ 

online ผ่าน google classroom 
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyej
csy  

อ. 

ดร.

ธัช

นนท์ 

ชุ่ม

แอ่น 

16 สอบข้อเขียน 

17 สอบปฏิบัติ 

 

 

2. แผนการประเมินผลการเรียนรู ้

(ระบุวิธีการประเมินผลการเรยีนรู้หัวข้อย่อยแต่ละหัวข้อตามที่ปรากฏในแผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบของรายวิชา 

(Curriculum Mapping) ตามที่กำหนดในรายละเอียดของหลักสูตรสัปดาห์ที่ประเมินและสัดส่วนของการประเมิน 

ผลการเรียนรู ้ วิธีการประเมินผลการเรียนรู ้ สัปดาห์ที่ประเมิน สัดส่วนของการประเมิน 

1(1), 1(2)  การเข้าเรียน ทุกสปัดาห ์ 10 

1(3), 1(4), 2(1), 2(2), 2(3), 2(4), 

3(1), 3(2), 3(3), 4(1), 4(2), 4(3), 

4(4), 5(1), 5(2), 5(3) 

การฝ�กปฏิบัติ  ทุกสองสปัดาห ์ 20 

1(1), 1(2) ), 2(1), 3(1), 3(2), 4(4), 

5(2) 

งานที่มอบหมาย การสอบย่อย ทุกสองสปัดาห ์ 20 

1(1), 1(2), 2(1), 3(1), 5(1) สอบข้อเขียน 16 20 

1(1), 1(2), 2(1), 3(1), 5(1) สอบปฏิบัติ 17 30 

 

    

หมวดที่ 6 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

1. ตำราและเอกสารหลัก 

1.1. เอกชัย มะการ เรียนรู้ เข้าใจ ใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูล AVR ด้วยอาดูยโน่ พิมพ์ครั้งที่ 1 บริษัท อีทีท ี

จำกัด 2552. 

2. เอกสารและขอ้มูลสำคัญ 

ไม่ม ี

https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
https://classroom.google.com/c/ODIwODY3MDE4NTY2?cjc=sgyejcsy
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   หมวดที่ 7 การประเมินและปรับปรุงการดำเนนิการของรายวิชา 

1. กลยุทธ์การประเมินประสิทธผิลของรายวิชาโดยศึกษา 

ให้นักศึกษาประเมินประสิทธิผลของรายวิชา ได้แก่ วิธีการสอน การจัดกิจกรรมในห้องเรียน สิ่งสนับสนุนการเรียนการ

สอน ซึ่งมผีลกระทบต่อการเรียนรู้ และผลการเรียนรู้ที่ได้รับพร้อมข้อเสนอแนะเพ่ือการปรับปรุง 

2. กลยุทธ์การประเมินการสอน  

(ระบุวิธีการประเมินที่จะได้ข้อมูลการสอน เช่น จากผู้สังเกตการณ์ หรือ ทีมผู้สอน หรือผลการเรียนนักศึกษา เป�นต้น) 

ประเมินโดยสาขาวิชาแต่งต้ังคณะกรรมการประเมิน หรือจากการสังเกตการสอนโดยอาจารย์ในสาขา 

3. การปรับปรุงการสอน 

สาขาวิชากำหนดให้อาจารย์ผู้สอนทบทวนและปรับปรุงกลยุทธ์และวิธีการสอนจากผลการประเมินประสิทธิภาพของ

รายวิชา แล้วจัดทำรายงานเมื่อสอนจบภาคเรียน นอกจากน้ีควรกำหนดให้อาจารย์ผู้สอนเข้ารับการฝ�กอบรมกลยุทธ์การ

สอนหรือการวิจัยเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอนควรมีการประชุมทั้งภาควิชาเพ่ือหารีอป�ญหาการเรียนรู้ของนักศึกษาและ

ร่วมกันหาแนวทางแก้ไข 

4. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนกัศึกษาในรายวิชา 

สาขาวิชามีคณะกรรมการประเมินข้อสอบและความเหมาะสมของการให้คะแนน โดยการสุ่มรายวิชา ภายในรอบเวลา

หลักสูตร 

5. การดำเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสทิธิผลของรายวิชา 

(อธิบายกระบวนการในการนำข้อมูลที่ได้จากการประเมินจากข้อ 1  และ 2  มาวางแผนเพ่ือปรับปรุงคุณภาพ)  

สาขาวิชามีกระบวนการทบทวนประสิทธิผลของรายวิชา โยพิจารณาจากผลการประเมินการสอนโดยนักศึกษา ผลการ

ประเมินโดยคณะกรรมการประเมินผลของภาควิชา การรายงานรายวิชาโดยอาจารย์ผู้สอน หลังการทบทวนประสิทธิผล

ของรายวิชา อาจารย์ผู้สอนรบัผิดชอบในการทบทวนเน้ือหาที่สอนและกลยุทธ์การสอนทีใ่ช้ และนำเสนอแนวทางในการ

ปรับปรุงและพัฒนาในรายวิชา เสนอต่อที่ประชุมอาจารย์ประจำหลักสูตรพิจารณาให้ความเห็นและสรุปวางแผนพัฒนา

ปรับปรุงพร้อมนำเสนอสาขาวิชา / คณะ เพ่ือใช้ในการสอนครั้งถัดไป  
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรยีนรู้จากหลกัสูตรวิชา (Curriculum Mapping) 

 
ความรับผิดชอบหลัก       ความรับผิดชอบรอง 

 

รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู้ 
3.ทักษะทาง

ป�ญญา 

4. ทักษะทางความสัมพันธ์ระหว่าง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิง

ตัวเลขการสื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

TEE3101  ไมโครคอนโทรลเลอร์และการควบคุม

อัจฉริยะ 

1 2 3 4 5 1 2 3  1 2  1 2 3 4 ๑ ๒ ๓ 

                   

 

 

 

                                                                  

  

 


