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ประวติัการศึกษา
• ปรญิญาเอก: ปรชัญาดษุฎีบณัฑิต (เทคโนโลยสีารสนเทศและการสื่อสารเพื่อการศึกษา) 
• ปรญิญาโท: วทิยาศาสตรมหาบณัฑิต (ระบบสารสนเทศเพื่อการจดัการ)
• ปรญิญาตร:ี วทิยาศาสตรบณัฑิต (วทิยาการคอมพวิเตอร)์ เกียรตินิยมอันดับ 1 

คณุวุฒวิชิาชพี จาก สถาบนัคณุวุฒวิชิาชพี (องค์การมหาชน)
• สาขาวชิาชพีอุตสาหกรรมดิจทัิล สาขาธุรกิจดิจทัิลและพาณิชยอิ์เล็กทรอนิกส ์อาชพีนัก
จดัการเทคโนโลยสีารสนเทศสาํหรบัธุรกิจ ระดับ 6

ประสบการณ์ทํางาน
• ผู้ทรงคณุวุฒปิระเมนิบทความวจิยั และ บทความวชิาการ วารสารเวชบนัทึกศิรริาช 

วารสารวชิาการทางด้านวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยคีณะแพทยศาสตรศิ์รริาชพยาบาล 
มหาวทิยาลัยมหดิล (2566)

• ผู้ทรงคณุวุฒขิองสาํนักงานรบัรองมาตรฐานและประเมนิคณุภาพการศึกษา (สมศ.) องค์การ
มหาชน โครงการนํารอ่งการสง่เสรมิการนําผลประเมนิไปใชพ้ฒันาคณุภาพสถานศึกษา 
(2564)

• รองผู้อํานวยการฝ่ายวจิยัและนวตักรรมการเรยีนรูอิ้เล็กทรอนิกส ์สาํนักวชิาการศึกษาทัว่ไป
และนวตักรรมการเรยีนรูอิ้เล็กทรอนิกส ์มหาวทิยาลัยราชภัฏสวนสนุันทา (2563 - ปัจจุบนั)

• อาจารยป์ระจาํสาขาวชิาเทคโนโลยดิีจทัิลเพื่อการศึกษา คณะครุศาสตร ์(2565 – ปัจจุบนั)
• อาจารยป์ระจาํหลักสตูรสาขาวชิาการจดัการนวตักรรมดิจทัิลและคอนเทนท์

คณะวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ี(2563 - 2565)
• รองคณบดีฝ่ายแผนงานและประกันคณุภาพ คณะมนุษยศาสตรแ์ละสงัคมศาสตร ์

มหาวทิยาลัยราชภัฏสวนสนุันทา (2556 - 2560)
• หวัหน้าสาขาวชิาการจดัการสารสนเทศ มหาวทิยาลัยราชภัฏสวนสนุันทา (2555 - 2558)

อาจารยผู้์สอน
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คําอธบิายรายวชิา
แนวคิด ทฤษฎี ที่เกี่ยวขอ้งการเขยีนโปรแกรมและการควบคมุหุน่ยนต์ 
หลักการ สว่นประกอบ โครงสรา้งและหน้าที่ของหุน่ยนต์ คณุสมบตัิของ
โปรแกรมภาษาชนิดต่าง ๆ หลักการเบื้องต้น เกี่ยวกับองค์ประกอบ 
ลักษณะคําสัง่ การเขยีนโปรแกรม ขัน้ตอนวธิ ีการวเิคราะห ์การออกแบบ
การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา

Principles theories associated with control robotic 
programing for education. Principles, component, structural 
of robotic. Computer language, Elements of computer 
language, Syntax, computer programing, Algorithms, 
Analysis and design control robotic programing for 
education.

หวัขอ้เรยีนรู้
1: การคิดเชงิคํานวณ (Computational Thinking)
2: อัลกอรทิึม (Algorithm) และ ผังงาน (Flowchart)
4: การโปรแกรมเพื่อควบคมุ (Control Programming)
5: การโปรแกรมเพื่อใชง้านและสรา้งฟงัก์ชนั (Functions)
6: การโปรแกรมควบคมุหุน่ยนต์ MetaBot เพื่อการศึกษา
7: ไมโครคอนโทลเลอร์ และการเขยีนโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino 
ด้วย Tinkercad
8: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับจอ LCD
9: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับ มอเตอรเ์ซอรโ์ว
10: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับ เซนเซอรต์รวจวดั
ระยะหา่งด้วยคล่ืนอัลตรา้โซนิค
11: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับเซนเซอรต์รวจวดั
ความชื้น
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ของวเิศษท่ีอยากได้ คืออะไร?
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ของวเิศษท่ีอยากได้
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ของวเิศษเหล่าน้ี 
ล้วนแต่ชว่ยแก้ปัญหา
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ในชวีติจรงิไมไ่ด้มโีดราเอมอน
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ทักษะการแก้ปัญหา 
จงึเป็นของล้ําค่า



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

ทักษะการแก้ปัญหา 
จงึเป็นของล้ําค่า

และ การคิดเชงิคํานวณ คือ
เครื่องมอืท่ีชว่ย แก้ปัญหา
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คําอธบิายรายวชิา

แนวคิด ทฤษฎี ท่ีเก่ียวขอ้งการเขยีนโปรแกรมและ
การควบคมุหุน่ยนต์ หลกัการ สว่นประกอบ 
โครงสรา้งและหน้าท่ีของหุน่ยนต์ คณุสมบตัิของ
โปรแกรมภาษาชนิดต่าง ๆ หลกัการเบื้องต้น 
เก่ียวกับองค์ประกอบ ลกัษณะคําสัง่ การเขยีน
โปรแกรม ขัน้ตอนวธิ ีการวเิคราะห ์การออกแบบ
การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา

Principles theories associated with control 
robotic programing for education. 
Principles, component, structural of 
robotic. Computer language, Elements of 
computer language, Syntax, computer 
programing, Algorithms, Analysis and 
design control robotic programing for 
education

DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์เพื่อการศึกษา     3(2-2-5) หน่วยกิต 
Control Robotic Programing for Education
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การวดัและการประเมนิผล

การมสีว่นรว่มในชัน้เรยีน 10%
มอบหมายงาน 30%
สอบกลางภาค 20%
สอบปลายภาค 20%
โครงงาน   20%

DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์เพื่อการศึกษา     3(2-2-5) หน่วยกิต 
Control Robotic Programing for Education

เกรด ชว่งคะแนน ผลการประเมนิ ค่าระดับคะแนน
A 86 - 100 ดียอดเยีย่ม 4.00
A- 82 - 85 ดีเยีย่ม 3.75
B+ 78 - 81 ดีมาก 3.50
B 74 - 77 ดี 3.00
B- 70 - 73 ค่อนขา้งดี 2.75
C+ 66 - 69 ปานกลางค่อนขา้งดี 2.50

C 62 - 65 ปานกลาง 2.00
C- 58 - 61 ปานกลางค่อนขา้งอ่อน 1.75

D+ 54 - 57 ค่อนขา้งอ่อน 1.50
D 50 - 53 อ่อน 1.00
D- 46 - 49 อ่อนมาก 0.75
F 0 - 45 ตก 0
I รอการตัดเกรด

W ยกเลิกรายวชิา



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

ขอบเขตการบรรยาย

หวัขอ้ท่ี 1: การคิดเชงิคํานวณ (Computational 
Thinking)
หวัขอ้ท่ี 2: อัลกอรทิึม (Algorithm)
หวัขอ้ท่ี 3: ผังงาน (Flowchart)
หวัขอ้ท่ี 4: การโปรแกรมเพื่อควบคมุ (Control 
Programming)
หวัขอ้ท่ี 5: การโปรแกรมเพื่อใชง้านและสรา้งฟงัก์ชนั 
(Functions)

DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์เพื่อการศึกษา     3(2-2-5) หน่วยกิต 
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หวัขอ้ท่ี 6: การโปรแกรมควบคมุหุน่ยนต์ MetaBot เพื่อการศึกษา
หวัขอ้ท่ี 7: การโปรแกรมควบคมุหุน่ยนต์ MicroBit เพื่อการศึกษา
หวัขอ้ท่ี 8: ไมโครคอนโทลเลอร์ และการเขยีนโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่
Arduino ดว้ย Tinkercad
หวัขอ้ท่ี 9: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับจอ LCD
หวัขอ้ท่ี 10: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับ มอเตอร์
เซอรโ์ว
หวัขอ้ท่ี 11: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับ เซนเซอร์
ตรวจวดัระยะหา่งดว้ยคล่ืนอัลตรา้โซนิค
หวัขอ้ท่ี 12: การโปรแกรมควบคมุอาดอิูโน่ Arduino รว่มกับเซนเซอร์
ตรวจวดัความชื้น
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เอกสารประกอบการบรรยาย

1. เอกสารประกอบการสอนรายวชิา DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุ
หุน่ยนต์เพื่อการศึกษา โดย ผศ.ดร.ณัฐภัทร แก้วรตันภัทร์
ดาวน์โหลดที่ Google Classroom รหสัชัน้เรยีน zc4joquw

2. หลักสตูรฝึกอบรมเชงิปฏิบติัการการสง่เสรมิการเรยีนรูเ้พื่อพฒันาเพื่อ
พฒันาทักษะด้านโค้ดด้ิงสูส่งัคมดิจทัิลในอนาคต สาํหรบัชัน้มธัยมศึกษา 
ดาวน์โหลดที่ https://www.depa.or.th/storage/app/media/file/coding2.pdf

3. ตัวอยา่งกิจกรรมการจดัการเรยีนรูว้ทิยาการคอมพวิเตอร ์(Computer 
Science) เพื่อพฒันาทักษะด้านโค้ดด้ิงสูส่งัคมดิจทัิลในอนาคต สาํหรบัชัน้
ประถมศึกษาและมธัยมศึกษา 
ดาวน์โหลดที่ https://www.depa.or.th/storage/app/media/file/coding3.pdf

DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์เพื่อการศึกษา     3(2-2-5) หน่วยกิต 
Control Robotic Programing for Education
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เอกสารประกอบการบรรยาย

1. หลักสตูรฝึกอบรมเชงิปฏิบติัการการสง่เสรมิการเรยีนรูเ้พื่อพฒันาเพื่อ
พฒันาทักษะด้านโค้ดด้ิงสูส่งัคมดิจทัิลในอนาคต สาํหรบัชัน้ประถมศึกษา
ดาวน์โหลดที่ https://www.depa.or.th/storage/app/media/file/coding1.pdf

2. หลักสตูรฝึกอบรมเชงิปฏิบติัการการสง่เสรมิการเรยีนรูเ้พื่อพฒันาเพื่อ
พฒันาทักษะด้านโค้ดด้ิงสูส่งัคมดิจทัิลในอนาคต สาํหรบัชัน้มธัยมศึกษา 
ดาวน์โหลดที่ https://www.depa.or.th/storage/app/media/file/coding2.pdf

3. ตัวอยา่งกิจกรรมการจดัการเรยีนรูว้ทิยาการคอมพวิเตอร ์(Computer 
Science) เพื่อพฒันาทักษะด้านโค้ดด้ิงสูส่งัคมดิจทัิลในอนาคต สาํหรบัชัน้
ประถมศึกษาและมธัยมศึกษา 
ดาวน์โหลดที่ https://www.depa.or.th/storage/app/media/file/coding3.pdf

DTC2301 การเขยีนโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์เพื่อการศึกษา     3(2-2-5) หน่วยกิต 
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Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus
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Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus

Hello
World!
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Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus

Hello
World!

Robotic
Algorithm
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Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus

Hello
World!

Bug!Robotic
Algorithm
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Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus

Hello
World!

Bug!Robotic
Algorithm

Project



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

Emoji นศ.ครู วชิาการโปรแกรมควบคมุหุ่นยนต์

Course 
Syllabus

Hello
World!

Bug!Robotic
Algorithm

Project The Project
is finished
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ตัวอยา่งการป้อนชื่อ และ หมูเ่รยีน 001/002

หมูเ่รยีน 001 หมูเ่รยีน 002
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แก้ปัญหาใหพ้วกเราหน่อย
ชอ่ง ? ควรเติมรูปอะไร

A

B

C
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เห็นคําวา่  
หุ่นยนต์  Robot

นึกถึงอะไรบา้ง?
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มาวาดรูป หุ่นยนต์ Robot คนละตัว
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ดําเนินการตามคําสัง่ท่ีโปรแกรมไว้

Start Stop
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ดําเนินการตามคําสัง่ท่ีโปรแกรมไว้

Start

Loop
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MetaBot
โปรแกรมหุ่นยนต์และแสดงผลแบบ AR

ท่ีมา: https://ozobot.com/create/metabot/
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MetaBot
โปรแกรมหุ่นยนต์และแสดงผลแบบ AR

ท่ีมา: https://ozobot.com/create/metabot/
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MetaBot
โปรแกรมหุ่นยนต์และแสดงผลแบบ AR

ท่ีมา: https://ozobot.com/create/metabot/
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MetaBot
โปรแกรมหุ่นยนต์และแสดงผลแบบ AR

ท่ีมา: https://ozobot.com/evo-app/
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นักเรยีนในโรงเรยีนได้ประโยชน์อะไร?
จากการเรยีน

หุ่นยนต์  Robot
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นักเรยีนในโรงเรยีน ท่ีเรยีนวชิาวทิยาการคํานวณ 
เป้าหมายคือการเปน็โปรแกรมเมอร์

A Bใช่ ไมใ่ช่
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วทิยาการคํานวณ สมัพนัธกั์บคําใด?

A Computer Science

B Computational Science

C Computing Science
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วทิยาการคํานวณ
เรยีนเก่ียวกับอะไร?



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

วทิยาการคํานวณ

วทิยาการคํานวณ เรยีนรูเ้ก่ียวกับการพฒันาผูเ้รยีนใหม้คีวามรูค้วามเขา้ใจ 
มทัีกษะการคิดเชงิคํานวณ การคิดวเิคราะห์ แก้ปัญหาเปน็ขัน้ตอนและเปน็
ระบบ ประยุกต์ใชค้วามรูด้้านวทิยาการคอมพวิเตอร ์และเทคโนโลยี
สารสนเทศสื่อสารในการแก้ปัญหาท่ีพบในชวีติจรงิได้อยา่งมปีระสทิธภิาพ

(อ้างอิงตามตัวชีว้ดัและสาระการเรยีนรูแ้กนกลาง กลุ่มสาระการเรยีนรูว้ทิยาศาสตร ์(ฉบบั
ปรบัปรุง พ.ศ. 2560) ตามหลักสตูรแกนกลางการศึกษาขัน้พื้นฐาน พุทธศักราช 2551, 
สถาบนัสง่เสรมิการสอนวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ี(สสวท.) กระทรวงศึกษาธกิาร)
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วทิยาการคํานวณ
1. การคิดคํานวณและการใหเ้หตผุล (Computational Thinking)
2. เรยีบเรยีงความคิดใหคิ้ดเปน็ขัน้ เปน็ตอน
3. คิดเชงิออกแบบ (Design Thinking) เพื่อหาวธิกีารท่ีดีท่ีสดุ เชน่ ใช้

เวลาสัน้ท่ีสดุ, ใชคํ้าสัง่น้อยท่ีสดุ, ใชท้รพัยากรและพลังงานน้อย 
(Less but More)

4. หาวธิจีดัการท่ีสะดวกท่ีสดุ เชน่ การปรบัค่าตัวแปรแทนท่ีจะป้อนคําสัง่
แบบ Manual, การแก้ไขค่าของตัวแปร, การใชส้ตูรทางคณิตศาสตร์

5. กระบวนการคิดเชงิสรา้งสรรค์ (Creativity Thinking)
6. ประโยชน์ มูลค่า ของขัน้ตอนท่ีคิดขึ้น (โปรแกรมท่ีพฒันาขึ้น)
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วทิยาการคํานวณ คือ 
การใชเ้ทคนิคและเครื่องมอืในการ
แก้ไขปัญหา

สรุป

เห็นด้วยหรอืไม ่?
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วทิยาการคํานวณ
เก่ียวกับอะไรกับ

การโปรแกรมหุ่นยนต์  Robot
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โค้ดด้ิง Coding คือขอ้ใด?

A 10011100110101

B

C

Dprint(“Hello World!”)

money > 1M

yes

no
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ท่าเต้นเพลงอะไร?
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โค้ดด้ิง (Coding) 
Code คือ ระบบของคํา อักษร หรอืสญัลักษณ์ ใน
การแทนขอ้ความในรูปแบบหนึ่งๆ หรอือาจเป็น
ระบบจาํนวน/ตัวเลข อักษร หรอืสญัญาณท่ีใชแ้ทน
อะไรบางอยา่งในลักษณะท่ีสัน้กระชบั หรอื อยูใ่น
รูปแบบท่ีเขา้ใจได้สะดวกขึ้น
ดังนัน้ พวก รหสั, เลขฐาน, สตูร, Pseudocode, 
Flowchart, Diagram, Computer 
Programming ต่าง ๆ นับวา่เป็น Code ใน
ลักษณะหนึ่ง เพราะอยูใ่นระบบของคํา สญัลักษณ ์
ท่ีสัน้กระชบั ชดัเจน สะดวกต่อการทําความเขา้ใจ 
และการแปลงไปสูห่น่วยอ่ืน ๆ ได้ 
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โค้ดด้ิง (Coding) 
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โค้ดด้ิง (Coding) 
การนําสัญลักษณ์หรอืข้อความที่มีความหมาย มาเรยีงต่อกันเพื่อสั่งการ
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
อัลกอรทึิม (Algorithm) คือ 
วิธกีาร กระบวนการ ขั้นตอน หรอื 
ชุดคําสั่งที่ชดัเจนและมีการเรยีงลําดับ
ขั้นตอนตามความสําคัญ ซึ่งจะถูกนําไปใช้
สั่งงานหรอืแก้ปัญหาต่าง ๆ ได้ 

ทําความเขา้ใจวตัถปุระสงค์ หรอื ปัญหา

คิดวธิกีารแก้ไขปัญหา (อาจมหีลายวธิกีาร)

ในแต่ละวธิกีาร ใหเ้รยีงลําดับขัน้ตอนก่อนและหลัง

ทบทวนขัน้ตอนในแต่ละวธิกีารอีกครัง้

ตรวจสอบความถกูต้องของผลลัพธท่ี์ได้จากขัน้ตอนของแต่ละวธิกีาร

เลือกวธิกีารท่ีใหผ้ลลัพธดี์ท่ีสดุเพื่อนําไปใชแ้ก้ปัญหา
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ในชวีติประจาํวนั
มกิีจกรรมอะไรท่ีต้องพึง่พา
อัลกอรทึิม ท่ีถกูต้อง ?
Algorithm
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
การแสดงอัลกอรทึิมดว้ยขอ้ความ คือ การใชข้อ้ความแสดงขัน้ตอนการทํางาน 
มสีว่นประกอบ 2 สว่น คือ ลําดับ และ รายละเอียดขัน้ตอนการทํางาน
ลําดับท่ี ขัน้ตอนการทํางาน

1 เตรยีมไขไ่ก่ 1 ฟอง
2 เตรยีมหมอ้
3 เติมน้ําปรมิาณครึง่หมอ้
4 นําไขใ่สล่งหมอ้
5 เปิดเตา
6 ถ้าน้ําอุณหภมู ิ100 องศาเซลเซยีสแล้วใหเ้ริม่

จบัเวลา
7 ถ้าครบ 4 นาทีแล้วใหปิ้ดเตา
8 นําไขไ่ก่ออกจากหมอ้

• จะเหน็ได้วา่ การใชข้อ้ความทัว่ไปสามารถแสดง
ลําดับและขัน้ตอนการทํางานท่ีชดัเจนได้ 

• เมื่อใครพบขัน้ตอนดังกล่าว ก็สามารถท่ีจะต้มไข่
ไก่ได้อยา่งถกูต้อง
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
การแสดงอัลกอรทึิมดว้ย รหสัจาํลอง หรอื ซูโดโค้ด (Pseudocode) คือ 
การใชร้หสัท่ีชดัเจนและสัน้กวา่ แทนการใชข้อ้ความท่ัวไป โดยสามารถกําหนด
รหสัจาํลองขึ้นเองได ้เชน่
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
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อัลกอรทึิม (Algorithm) รหสัจาํลองของชุดคําสัง่ท่ี 1 : ลากเสน้จากจุด 
(C,2) à (A,4) à (A,7) à (B,7) à (B,5) à (C,5) à 
(C,9) à (D,9) à (D,7) à (G,7) à (G,9) à (H,9) à 
(H,6) à (I,7) à (I,6) à (H,5) à (H,2) à (C,2)

รหสัจาํลองของชุดคําสัง่ท่ี 2 : ลากเสน้จากจุด 
(D,5) à (E,6) à (F,6) à (F,3) à (E,3) à (D,4)

แสดงผล: ………………………………
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A B C D E
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A

B

CD

E

1.การคิดยอ่ยปัญหา (Decomposition)
• คือ การพจิารณาแบง่ปัญหาปัญหาใหม้ี
ความซบัซอ้นน้อยลง เพื่อชว่ยใหก้าร
วเิคราะหแ์ละออกแบบวธิกีารแก้ปัญหา
ทําได้สะดวก

• ปรบัมุมมองปัญหา
จากมองภาพใหญ่ เป็นมองภาพยอ่ย
จากมองรวมกัน เป็นมองแยกจากกัน
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A

B

CD

E

2.การคิดเป็นนามธรรม (Abstraction)
• คือ การคัดแยกคณุลกัษณะที่สาํคัญออก
จากรายละเอียดปลกียอ่ย เพื่อใหไ้ด้ขอ้มูลที่
จาํเป็นและเพยีงพอในการแก้ปัญหา

• ลองกําจดัสิง่ที่ไมจ่าํเป็นออกไป
• ลดสิง่ลวงตา มองเหน็สิง่ที่จาํเป็นจรงิๆ
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A

B

CD

E

3.การรูจ้าํรูปแบบ (Pattern Recognition)
• คือ การวเิคราะหแ์ละแสดงความสมัพนัธข์อง
สิง่ต่างๆ ที่มลีกัษณะสาํคัญรว่มกันอยา่งมี
เง่ือนไข

• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏชดัเจน และ ซอ่นเรน้
• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏ มอีะไรคลา้ยกัน
• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏ มอีะไรต่างกัน
• เลอืกรูปแบบที่สงัเกตได้และมคีวามเป็นไปได้
ที่จะใชใ้นการแก้ปัญหา
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A

B

CD

E

4.การรูจ้าํรูปแบบ (Pattern Recognition)
• คือ การวเิคราะหแ์ละแสดงความสมัพนัธ์
ของสิง่ต่างๆ ที่มลีกัษณะสาํคัญรว่มกัน
อยา่งมเีง่ือนไข

• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏชดัเจน และ ซอ่นเรน้
• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏ มอีะไรคลา้ยกัน
• สงัเกตสิง่ที่ปรากฏ มอีะไรต่างกัน
• เลอืกรูปแบบที่สงัเกตได้และมคีวามเป็นไปได้
ที่จะใชใ้นการแก้ปัญหา
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A

B

CD

E

5. การออกแบบอัลกอรทึิม (Algorithm 
Design)
• เริม่ต้นขัน้ตอน ขัน้ตอนถัดไป และสิน้สดุที่
ขัน้ตอนใด

• ลองคิดออกแบบหลายๆ ขัน้ตอน และ
เปรยีบเทียบเพื่อหาขัน้ตอนที่เหมาะสมที่สดุ

1
2

3
4

8
7

6
5

8
3

50

4
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

AB CD E

การออกแบบอัลกอรทึิม (Algorithm Design)
• เริม่ต้นขัน้ตอน ขัน้ตอนถัดไป และสิน้สดุที่ขัน้ตอนใด
• ลองคิดออกแบบหลายๆ กระบวนการ และเปรยีบเทียบเพื่อหาขัน้ตอนที่เหมาะสมที่สดุ

A BC DE

เรยีงลําดับรูปภาพด้วย 
อัลกอรทึิมจากน้อยไปหามาก

(Ascending Order)

เรยีงลําดับรูปภาพด้วย 
อัลกอรทึิมจากมากไปหาน้อย

(Descending Order)
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ปัญหา: เรยีงลําดับรูปภาพต่อไปน้ี ยงัไงดี?

A B C D E
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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
อัลกอรทึิม (Algorithm) คือ ชุดของ
ขัน้ตอนและกฎกติกาที่ถกูกําหนดมาเพื่อ
แก้ปัญหาหรอืดําเนินกระบวนการที่สามารถ
ทํางานได้ด้วยมนุษย ์คอมพวิเตอรห์รอื
เครื่องจกัรอัตโนมตัิ 
ซึ่งควรปฏิบตัิตามลาํดับและหลกัการที่
แน่นอน เพื่อใหไ้ด้ผลลพัธท์ี่ถกูต้องและ
เชื่อถือได้ทกุครัง้ที่ทําซํ้าหรอืทํางานใน
เง่ือนไขที่เหมอืนกัน 

อัลกอรทิึมเป็นสิง่สาํคัญที่สว่นใหญ่ในการ
แก้ปัญหา การพฒันาซอฟต์แวร ์การ
วเิคราะหข์อ้มูล การเรยีนรูข้องเครื่อง การ
ค้นหาขอ้มูล และงานอ่ืน ๆ ที่เก่ียวขอ้งกับ
การประมวลผลทางด้านคอมพวิเตอร.์

อ้างอิง
1. Cormen, T. H., Leiserson, C. E., Rivest, R. L., & Stein, C. (2009). 

Introduction to Algorithms (3rd ed.). MIT Press. ISBN: 978-
0262033848.

2. Sedgewick, R., & Wayne, K. (2011). Algorithms (4th ed.). 
Addison-Wesley Professional. ISBN: 978-0321573513.

3. Dasgupta, S., Papadimitriou, C. H., & Vazirani, U. V. (2008). 
Algorithms. McGraw-Hill Science/Engineering/Math. ISBN: 
978-0073523408.
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อัลกอรทึิมคืออะไร?

ชุดของขัน้ตอนและกฎกติกาท่ี
ถกูกําหนดมาเพื่อแก้ปัญหา
หรอืดําเนินกระบวนการท่ี
สามารถทํางานได้ด้วย
คอมพวิเตอรเ์ท่านัน้

ชุดของขัน้ตอนและกฎกติกาท่ี
ถกูกําหนดมาเพื่อแก้ปัญหา
หรอืดําเนินกระบวนการท่ี
สามารถทํางานได้ด้วยมนุษย์
และเครื่องจกัรอัตโนมติั

ชุดของขัน้ตอนและกฎกติกาท่ี
ถกูกําหนดมาเพื่อแก้ปัญหา
หรอืดําเนินกระบวนการท่ี
สามารถทํางานได้ด้วยมนุษย ์
คอมพวิเตอรแ์ละเครื่องจกัร
อัตโนมติั

A B C
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อะไร คือ สาเหตใุนการออกแบบอัลกอรทึิม?

การค้นหาขอ้มูล การแก้ปัญหา การทํางานอยา่ง
อัตโนมติั

A B C
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คณุลักษณะของอัลกอรทึิม 
Characteristics of an Algorithm

อัลกอรทึิม
(Algorithm)

องค์ประกอบ
นําเข้า

(Input)

องค์ประกอบ
ผลลัพธ์

(Output)

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน
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คณุลักษณะของอัลกอรทึิม 
Characteristics of an Algorithm

ลักษณะของอัลกอรทึิมท่ีดีท่ีประกอบด้วยคณุสมบติั ดังน้ี
1.ไมค่ลมุเครอื (Unambiguous) อัลกอรทิึมต้องไมม่คีวาม
กําหนดที่ไมช่ดัเจน และต้องมชุีดคําสัง่ที่เขา้ใจง่ายและไมท่ําใหเ้กิด
ความสบัสนในการประมวลผล
2.มปีระสทิธภิาพ (Efficiency) อัลกอรทิึมควรมปีระสทิธภิาพ
ในการทํางาน คือต้องใหผ้ลลัพธท์ี่ถกูต้องและใชเ้วลาน้อยที่สดุใน
การแก้ปัญหา
3.มขีัน้ตอนตายตัว (Deterministic) อัลกอรทิึมต้องเป็น 
deterministic ทําหมายความวา่จะต้องใหผ้ลลัพธท์ี่เหมอืนกัน
สาํหรบัขอ้มูลนําเขา้ที่เหมอืนกันทกุครัง้ที่รนั
4.มคีวามเปน็ไปได้ (Feasible) อัลกอรทิึมต้องเป็นไปได้ในการ
นําไปใชง้านจรงิ สามารถทํางานบนเครื่องคอมพวิเตอรห์รอื
สภาพแวดล้อมที่เหมาะสม
5.เปน็อิสระจากภาษา (Language Independent) 
อัลกอรทิึมควรไมเ่กี่ยวขอ้งกับภาษาเฉพาะเสยีเพยีงอยา่งใด ๆ 
และสามารถนําไปใชง้านในหลายภาษาโปรแกรมได้
6.มจุีดสิน้สดุการทํางาน (Finiteness) อัลกอรทิึมต้อง
สามารถสิน้สดุการทํางานหลังจากทําขัน้ตอนทกุขัน้ตอนเสรจ็
สมบูรณ์ และไมต่้องเขา้สูว่งจรไมส่ิน้สดุ (Infinity Loop)

อ้างอิง
1. Cormen, T. H., Leiserson, C. E., Rivest, R. L., & Stein, C. (2009). Introduction to 

Algorithms (3rd ed.). MIT Press. ISBN: 978-0262033848.
2. Sedgewick, R., & Wayne, K. (2011). Algorithms (4th ed.). Addison-Wesley 

Professional. ISBN: 978-0321573513.
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เงินทอน = จา่ยเงิน – ราคาสนิค้า

ราคาสินค้า
150 บาท

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน 
คํานวณเงินทอน

จ่ายเงิน
500 บาท

เงินทอน
350 บาท

A

B

C

ABC -=
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เงินทอน = จา่ยเงิน – ราคาสนิค้า

ราคาสินค้า
150 บาท

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน 
คํานวณเงินทอน

จ่ายเงิน
1,000 บาท

เงินทอน
850 บาท

A

B

C

ABC -=
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ให้ผลลัพธถ์กูต้องตามเง่ือนไขท่ีกําหนดไวเ้สมอ 
คือ คณุลักษณะขอ้ใด

ชาย

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ณัฐภัทร

เพศ

ชื่อ

เพศ

ชื่อ

ชื่อ

“นาย” +

“นางสาว” +

ชาย

หญิง
นายณัฐภัทร

ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน 
เติมคํานําหน้าชื่อ
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ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน 
เติมคํานําหน้าชื่อ

ให้ผลลัพธถ์กูต้องตามเง่ือนไขท่ีกําหนดไวเ้สมอ 
คือ คณุลักษณะขอ้ใด

หญิง

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ณัฐภัทร

นางสาวณัฐภัทร

เพศ

ชื่อ

เพศ

ชื่อ

ชื่อ

“นาย” +

“นางสาว” +

ชาย

หญิง
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ขอบเขตของปัญหา หรอื งาน 
เติมคํานําหน้าชื่อ

ให้ผลลัพธถ์กูต้องตามเง่ือนไขท่ีกําหนดไวเ้สมอ 
คือ คณุลักษณะขอ้ใด

หญิง

ไมค่ลมุเครอื
(Unambiguous)

มปีระสทิธภิาพ 
(Efficiency)

มขีัน้ตอนตายตัว
(Deterministic)

มคีวามเป็นไปได้
(Feasible)

มจุีดสิน้สดุการทํางาน
(Finiteness)

เป็นอิสระจากภาษา
(Language 

Independent)

ณัฐภัทร

นางสาวณัฐภัทร

เพศ

ชื่อ

เพศ

ชื่อ

ชื่อ

“นาย” +

“นางสาว” +

ชาย

หญิง


