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อัลกอรทึิม (Algorithm) 
การแสดงอัลกอรทึิมด้วยผงังาน หรอื โฟลวชารต์ (Flowchart) 

โฟลว (Flow) แปลวา่ การไหล

ชารต์ (Chart) แปลวา่ แผนผัง

เมื่อรวมกันแล้ว จงึหมายถึง แผนผงัท่ีแสดงการไหลของงาน
หรอื แผนผงัท่ีแสดงขัน้ตอนการทํางานอยา่งชดัเจน นัน่เอง ซึ่ง
สามารถนําผงังานมาใชแ้สดงขัน้ตอนการทํางานของโปรแกรมได้
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เครื่องมอืสาํหรบัออกแบบอัลกอรทึิม
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เครื่องมอืสาํหรบัออกแบบอัลกอรทึิม

กรณีต้องการพื้นหลังโปรง่ใส
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เครื่องมอืสาํหรบัผู้เริม่ต้นการเขยีนโปรแกรมจาก 
Flowchart
• www.flowgorithm.org

Recommended , Recommendation แปลวา่ แนะนํา
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มาตรฐานสญัลักษณ์และความหมายของ
Flowchart 

Descriptive Trapezoid Gaddis SDLIBM BlockGOST
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มาตรฐาน Flowchart จาก ANSI: American National Standards Institute 
สถาบนัมาตรฐานแหง่ชาติของสหรฐัอเมรกิา เป็นองค์กรอิสระที่ไมห่วงัผลกําไร
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มาตรฐาน ISO 5807:1985
Flowchart 

ISO 5807:1985
Information processing — Documentation symbols and conventions 
for data, program and system flowcharts, program network charts 
and system resources charts

เป็นมาตรฐานท่ีเกี่ยวกับการนําเสนอเอกสารท่ีมรูีปแบบต่าง ๆ :
1.การนําเสนอเอกสาร: ISO 5807 กําหนดหลักการในการนําเสนอเอกสารท่ี
มคีวามซบัซอ้น รวมถึงการนําเสนอเนื้อหาท่ีสอดคล้องกับเนื้อหาหลักท่ีเสนอ
ในเอกสาร
2.รูปแบบของหน้ากระดาษ: มาตรฐานนี้กําหนดรูปแบบของหน้ากระดาษท่ี
ถกูต้องเพื่อใหก้ารนําเสนอเอกสารเป็นไปไดโ้ดยมคีวามเรยีบรอ้ยและมี
สว่นประกอบท่ีเหมาะสม
3.ตัวหนังสือและการเขียน: ISO 5807 ระบุวธิกีารใชตั้วหนังสอืท่ีเหมาะสม 
รวมถึงการเขยีนและการจดัเรยีงขอ้ความในเอกสาร เพื่อใหผู้้อ่านสามารถ
เขา้ใจและติดตามไดง่้าย
4.การนําเสนอข้อมูล: มาตรฐานนี้คํานึงถึงการนําเสนอขอ้มูลใหเ้ป็นระเบยีบ
และชดัเจน โดยการใชตั้วเลข เทมเพลต เชงิกราฟ หรอืสญัลักษณ์ท่ีเหมาะสม
5.ตารางและภาพ: มาตรฐานนี้เน้นความชดัเจนในการนําเสนอตารางและ
ภาพ รวมถึงการอธบิายและคําอธบิายของตารางและภาพเหล่านั้น
6.เครื่องหมายและสัญลักษณ์: มาตรฐานระบุการใชเ้ครื่องหมายและ
สญัลักษณ์ท่ีเหมาะสมเพื่อชว่ยในการนําเสนอขอ้มูลและแสดงความหมาย
7.เน้ือหาเพิ่มเติม: มาตรฐานนี้ระบุถึงขอ้มูลเพิม่เติมท่ีสามารถนํามาใชใ้นการ
เพิม่ความเขา้ใจในเอกสาร เชน่ การสรา้งดชันี เรื่องยอ่ เป็นต้น

สรุปคือ ISO 5807:1985 เป็นมาตรฐานท่ีระบุหลักการและแนวปฏิบติัในการ
นําเสนอเอกสารท่ีมคีวามซบัซอ้นเพื่อใหผู้้อ่านเขา้ใจและติดตามไดง่้าย โดยให้
คําแนะนําเกี่ยวกับรูปแบบหน้ากระดาษ ตัวหนังสอื การเขยีน การนําเสนอ
ขอ้มูล ตาราง ภาพ เครื่องหมาย และเนื้อหาเพิม่เติมท่ีเกี่ยวขอ้ง.
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ประเภทโครงสรา้งของผังงาน

มขีัน้ตอนการทํางานชดัเจน

มทีางเลอืกในการทํางาน

มกีารทํางานอยา่งอัตโนมตัิ

ผังงานโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ 
Sequential Structure

ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ 
Decision Structure

ผังงานโครงสรา้งแบบทําซํ้า 
Iteration Structure

Sequence: เรยีงตามลําดับ     ชอบพูดกันวา่  " เรยีงตาม sequence "

Conditional Structure   /    Condition   /    Selection Structure

Looping Structure /   Iterative   /  Repetition Structure
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ผังงานโครงสร ้างแบบเรยีงลําดับ
Sequential Structure
ผังงานโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ (Sequential 
Structure) คือ 
ผังงานท่ีแสดงขัน้ตอนเรยีงลาํดบัตั้งแต่เริม่ต้น 
ขัน้ตอนแรก ขัน้ตอนถัดไป จนถึง ขัน้ตอนสดุท้าย 
และสิน้สดุการทํางาน เป็นโครงสรา้งท่ีเรยีบง่ายท่ีสดุ

เริม่ต้น

ขัน้ตอนแรก

ขัน้ตอนถัดไป ขัน้ตอนสดุท้าย

สิน้สดุการทํางาน
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ผังงานโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ
Sequential Structure

ในชวีติประจาํวนั มกีระบวนการ หรอื ขัน้ตอนการใชช้วีติใดบา้ง 
ท่ีมลัีกษณะเป็นโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ?
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รหัสเทียม (Pseudocode)

ผังงานโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ
Sequential Structure
โจทย:์ ต้องการป้อนค่าดว้ยแป้นพมิพแ์ละแสดงผลรวม
ของจาํนวน 2 จาํนวนออกทางหน้าจอ

เริม่ต้นการทํางาน

สิน้สดุการทํางาน

ปอ้นค่าของจาํนวนท่ี 1

ปอ้นค่าของจาํนวนท่ี 2

ผลรวม = จาํนวนท่ี 1 + จาํนวนท่ี 2

แสดง ผลรวม

Begin

input number1

input number2

result = number1+number2

result

End
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รหัสเทียม (Pseudocode)

ผังงานโครงสรา้งแบบเรยีงลําดับ
Sequential Structure
โจทย:์ ต้องการป้อนค่าดว้ยแป้นพมิพแ์ละแสดงผลรวม
ของจาํนวน 2 จาํนวนออกทางหน้าจอ

เริม่ต้นการทํางาน

สิน้สดุการทํางาน

ปอ้นค่าของจาํนวนท่ี 1

ปอ้นค่าของจาํนวนท่ี 2

ผลรวม = จาํนวนท่ี 1 + จาํนวนท่ี 2

แสดง ผลรวม

Begin

End

input number1

input number2

result = number1+number2

result
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ปัญหา: ต้องการคํานวณอายุ จาก ป ีพ.ศ.เกิด
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ปัญหา: ต้องการหาพื้นท่ีสีเ่หล่ียมจตัรุสั?
สตูร คือ   area = side x side
หรอื         area = side2
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ปัญหา: ต้องการหาพื้นท่ีวงกลม?
สตูร คือ   area = Pi x r x r
หรอื         area = Pi x r2
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ปัญหา: ต้องการหาเสน้รอบวงกลม?
สตูร คือ   ring = 2 x Pi x r
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ปัญหา: ต้องการทราบวา่ ป ีพ.ศ. ท่ีป้อนเขา้มา 
คือ ค.ศ. อะไร?
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ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure
ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ (Decision 
Structure) 
คือ ผังงานท่ีใชแ้สดงทางเลอืกในการตัดสนิใจ 
(Decision) โดยภายในบรรจุ เง่ือนไข (Condition)
เป็นสิง่ท่ีใชใ้นการตัดสนิใจ

เงื่อนไขสำหรับ
ตัดสินใจ

ไม#ใช# NO

ใช# YES

Decision
ตัดสนิใจ

Condition
เง่ือนไข

A

B

Yes

No
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ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure

ในชวีติประจาํวนั มกีระบวนการ หรอื ขัน้ตอนการใชช้วีติใดบา้ง 
ท่ีมลัีกษณะเป็นโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ?
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รหัสเทียม (Pseudocode)

ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure
โจทย:์ ต้องการตรวจสอบรหสัผ่านท่ี Digital Door Lock 

เริม่ต้นการทํางาน

สิน้สดุการทํางาน

ปอ้นรหสัผ่าน

กลอนประตเูปิด

ถ้า รหสัผ่าน เหมอืนกับ รหสัผ่านท่ีตัง้ไว้

แสดง “รหสัผ่านถกูต้อง”

Begin

input 
password

Open the door

”รหสัผา่น
ถกูต้อง”

End

if password == secret

ถ้า รหสัผ่าน ไมเ่หมอืนกับ รหสัผ่านท่ีตัง้ไว้

แสดง “รหสัผ่านไมถ่กูต้อง”
”รหสัผา่น
ไมถ่กูต้อง”
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ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure
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ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure
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ผังงานโครงสรา้งแบบตัดสนิใจ
Decision Structure
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ปัญหา: ต้องการตรวจสอบรหัสผ่าน 4 หลัก ท่ีรบัเขา้มา ถกูต้องหรอืไม ่
หากถกูต้องให้แสดงคําวา่ “ประตเูปิด” หากไมถ่กูต้อง “รหัสไมถ่กูต้อง”
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ปัญหา: ต้องการรบัจาํนวน 3 จาํนวนจากผู้ใช ้และตรวจสอบวา่จาํนวนท่ี
มากท่ีสดุ คือ จาํนวนใด
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ปัญหา: ต้องการรบัจาํนวน 1 จาํนวนจากผู้ใช ้และตรวจสอบวา่จาํนวนท่ี
รบัมานัน้ เปน็จาํนวนคู่ (Even) หรอื จาํนวนค่ี (Odd)
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ปัญหา: ต้องการรบัชื่อเครื่องด่ืมกาแฟ และแสดงสว่นประกอบท่ีต้องใสใ่น
เครื่องด่ืมนัน้ๆ โดยมเีง่ือนไขดังตารางต่อไปน้ี

Beverage Coffee Hot water Milk Milk foam

Hot 
Amaricano 50% 50% - -

Hot 
Capucino 30% 20% 40% 10%

Hot 
Espresso 50% 20% 30% -

Ingredient
Hot Espresso
Coffee: 50%
Hot Water: 20%
Milk: 30%

Please enter menu: 
Hot Espresso

Input

Ouput

Process
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ปัญหา: ต้องการรบัค่า สว่นสงู (cm) และ นํ้าหนัก (kg) จากนัน้คํานวณค่า 
bmi เพื่อตรวจสอบและแสงผลวา่ ผอม หุ่นปกติ หรอื อ้วน ตามตาราง

สตูรการคํานวณ Body Mass Index 
(BMI)
= นํ้าหนักตัวกิโลกรมั / (สว่นสงูเมตร ยก
กําลงัสอง) 

หรอื
bmi = weight_kg / (height_m* height_m)
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ผังงานโครงสรา้งแบบวนทํางานซํ้า
Iteration Structure หรอื Looping

ในชวีติประจาํวนั มกีระบวนการ หรอื ขัน้ตอนการใชช้วีติใดบา้ง 
ท่ีมลัีกษณะเป็นโครงสรา้งแบบวนทํางานซํ้า?
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ถ้าเดิน 100 ก้าว 
! ! ! ! !

ถ้าเดิน 100 ก้าว 
"""""
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ผังงานโครงสรา้งแบบวนทํางานซํ้า
Iteration Structure หรอื Looping

รหัสเทียม (Pseudocode)
โจทย:์ ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีมค่ีาตั้งแต่ 1 ถึง 10

เริม่ต้นการทํางาน

สิน้สดุการทํางาน

เพิม่ค่า num ไปอีก 1

แสดงค่า num ล่าสดุ

ถ้าค่าในตัวแปร num ไมเ่กิน 10

กําหนดตัวแปร num ใหเ้ท่ากับ 1

Begin

End

if num <= 10

num

num = num+1

num = 1

yes

no
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ผังงานโครงสรา้งแบบวนทํางานซํ้า
Iteration Structure หรอื Looping
โจทย:์ ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีมค่ีาตั้งแต่ 1 ถึง 10

เพิม่
ลด

ทีละ หรอื รอบละ

ค่าเริม่ต้น ค่าสิน้สดุ

ตัวแปรท่ีต้องการใชน้ับเพื่อวนทํางานซํ้า
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ผังงานโครงสรา้งแบบวนทํางานซํ้า
Iteration Structure หรอื Looping
โจทย:์ ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีมค่ีาตั้งแต่ 1 ถึง 10



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

ปัญหา: ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีมค่ีาต้ังแต่ 1 ถึง จาํนวนท่ีผู้ใชป้้อนเขา้มา
เชน่ ผู้ใชป้้อน 50 ต้องแสดง 1,2,3,...,48,49,50
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ปัญหา: ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีมค่ีาต้ังแต่จาํนวนท่ีผู้ใชป้้อนเขา้มาและ
ลดไปถึง 0 เชน่ ผู้ใชป้้อน 100 ต้องแสดง 100,99,98,…,2,1,0
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ปัญหา: ต้องการตรวจสอบ Password 

• โดยหาก Password มค่ีาเท่ากับ “onepiece” แสดงคําวา่ 
“You are login” 

• แต่หาก Password ไมต่รงตามท่ีตัง้ไว ้ใหแ้จง้วา่ ”Wrong 
Password!, Please try again” 

• และวนรบัค่า Password ไปเรื่อย ๆ จนกวา่จะปอ้น 
Password ถกูต้อง
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ปัญหา: ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีหาร 5 ลงตัว ต้ังแต่ 1 ถึง 50 
ตัวอยา่งแสดงผล: 5,10,15,20,…,45,50
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ปัญหา: ต้องการแสดงผลจาํนวนท่ีหาร 5 ลงตัว ต้ังแต่ 1 ถึง 50 
ตัวอยา่งแสดงผล: 5,10,15,20,…,45,50 และนับด้วยวา่ มก่ีีจาํนวน?
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ปัญหา: ต้องการหาจาํนวนท่ีหาร 3 และ หาร 5 ลงตัว ต้ังแต่ 1 ถึง 100 
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ปัญหา: ต้องการหาจาํนวนท่ีหาร 3 และ หาร 5 ลงตัว ต้ังแต่ 1 ถึง 100
และนับด้วยวา่ มก่ีีจาํนวน? 
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ปัญหา: ต้องการรบัค่าจากผู้ใชเ้พื่อแสดงจาํนวน factorial ดังตัวอยา่ง
ต่อไปน้ี

รบัค่า: 5
แสดงผล:  5 x 4 x 3 x 2 x 1
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ปัญหา: ต้องการรบัค่าจากผู้ใชเ้พื่อแสดงจาํนวน factorial ดังตัวอยา่ง
ต่อไปน้ี

รบัค่า: 5
แสดงผล: 5! = 5 x 4 x 3 x 2 x 1 = 120
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การสอน Coding สาํหรบัผู้เริม่ต้น
1. Input
การนําเขา้

3. Process
การประมวลผล

2. Output
ผลผลิต

Input
การนําเขา้ Input

การนําเขา้

Operation Variable ตัวแปรดําเนินการ

Input
การนําเขา้
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ต้องการผลรวมของค่า 2 จาํนวน
1. Input
การนําเขา้

3. Process
การประมวลผล

2. Output
ผลผลิต

Input
การนําเขา้ Input

การนําเขา้

Operation Variable ตัวแปรดําเนินการ

Input
การนําเขา้

จาํนวนท่ี 1

จาํนวนท่ี 2
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ต้องการผลรวมของค่า 2 จาํนวน
1. Input
การนําเขา้

3. Process
การประมวลผล

2. Output
ผลผลิต

Input
การนําเขา้ Input

การนําเขา้

Operation Variable ตัวแปรดําเนินการ

Input
การนําเขา้

จาํนวนท่ี 1

จาํนวนท่ี 2

ผลลัพธ์
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ต้องการผลรวมของค่า 2 จาํนวน
1. Input
การนําเขา้

3. Process
การประมวลผล

2. Output
ผลผลิต

Input
การนําเขา้ Input

การนําเขา้

Operation Variable ตัวแปรดําเนินการ

Input
การนําเขา้

จาํนวนท่ี 1

จาํนวนท่ี 2

ผลลัพธ์
ผลลัพธ์ จาํนวนท่ี 1 จาํนวนท่ี 2+

แสดง ผลลัพธ์

1.

2.
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ต้องการคํานวณสว่นลดราคาสนิค้า
ราคาสนิค้า 200 บาท สว่นลด 10% ต้องจา่ยก่ีบาท

1. Input
การนําเขา้

3. Process
การประมวลผล

2. Output
ผลผลิต

Input
การนําเขา้ Input

การนําเขา้

Operation Variable ตัวแปรดําเนินการ

Input
การนําเขา้

ราคาสนิค้า

สว่นลด

ราคาท่ีต้องจา่ย

1.

2.

3.

สว่นลด
20 บาท

สว่นลด
10

ราคาสนิค้า
200 x

ราคาท่ีต้องจา่ย
180 บาท

ราคาสนิค้า
200 บาท

สว่นลด
20 บาท-

/ 100

แสดง ราคาท่ีต้องจา่ย
180 บาท

ตัวแปร (Variable) เชน่ ราคาสนิค้า สว่นลด  สว่น 50, 100 เป็นค่าของตัวแปร (Value)
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

Sensor

Sensor
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 

sensor (red) touch road (black)   ->    turn left 15 angle 
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?
sensor (green) touch road (black)   ->    turn left 15 angle 

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 
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รถวิง่ตามเสน้ทาง ไมห่ลดุทาง ได้อยา่งไร?

sensor (red) touch road (black)   ->    turn right 15 angle 
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ตัวอยา่ง
https://scratch.mit.edu/projects/
715600028
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map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

start

stop



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

ห้ามชนรถคันหน้า พบแล้วให้จอดรอ

start

stop



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

start

stop



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

start

stop



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

start

stop

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

ห้ามวิง่ออกจากถนน



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

start

stop

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

ห้ามวิง่ออกจากถนน และต้องสลับเลนเมื่อพบรถในเลนเดียวกันเพื่อวิง่ไปจนสดุทาง



DTC2301 การโปรแกรมควบคุมหุน่ยนต์เพื่อการศึกษา
Control Robotic Programing for Education

start

stop

map: Asst.Prof.Dr.Nutthapat Kaewrattanapat

ห้ามวิง่ออกจากถนน และต้องสลับเลนเมื่อพบรถในเลนเดียวกันเพื่อวิง่ไปจนสดุทาง


